sensor

Encoder HEDL 9140 500 ppv, 3 canales, con line driver RS 422
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table feng Sentido de rotacion cw (Definicién cw P. 68)
Il Programa Stock Referencia

1 Programa Estandar
Programa Especial (previo encargo)

137959

Numero de pulsos por vuelta 500
Numero de canales 3
Max. frecuencia de funcionamiento (kHz) 100
Max. velocidad (rpm) 12000

‘ Longitud total ‘

- >

Longitud total ‘

Sistema Modular max

+ Motor Pagina + Reductor Pagina + Freno Pagina Longitud total [mm]/ ® ver reductor
RE 40,150 W 141 1251
RE 40,150 W 141 GP42,3-15Nm 396 °
RE 40,150 W 141 GP 52,4 -30Nm 401 J
RE 40,150 W 141 AB 28 520 135.6
RE 40,150 W 141 GP42,3-15Nm 396 AB 28 520 °
RE 40,150 W 141 GP 52,4 -30Nm 401 AB 28 520 °
EC 45,150W 230 126.8
EC 45,150 W 230 GP42,3-15Nm 396 °
EC 45,150 W 230 GP52,4-30Nm 401 °
EC 45,150 W 230 AB 28 520 135.6
EC 45,150 W 230 GP42,3-15Nm 396 AB 28 520 °
EC 45,150 W 230 GP 52,4 -30Nm 401 AB 28 520 °
EC 45,250 W 231 159.6
EC 45,250 W 231 GP42,3-15Nm 397 °
EC 45,250 W 231 GP 52,4 -30Nm 401 [
EC 45,250 W 231 GP62,8-50Nm 403 °
EC 45,250 W 231 AB 28 520 1684
EC 45,250 W 231 GP42,3-15Nm 396 AB 28 520 °
EC 45,250 W 231 GP52,4-30Nm 401 AB 28 520 °
EC 45,250 W 231 GP62,8-50Nm 403 AB 28 520 °
EC 60,400 W 232 1773
EC 60,400 W 232 GP81,20-120Nm 404 °
EC 60,400 W 232 AB 41 523 214.9
EC 60,400 W 232 GP81,20-120Nm 404 AB 41 523 J

Datos técnicos Conexion Ejemplo de conexion

” - - 5
Tension de allmerjtaCIon VC(? 5V £10%| apjes blanco = 2 Ve 5VDC = Terminaci6n electrénica del
Consumo de corriente nominal 55mA| Cables marron = 3 GND _ @ Voo Q= — — — usuario. Cl recomendados
Sefal de salida EIA Standard RS 422 | Cables verde = 5 Canal A & Gnd Q= — — — -MC 3486
Drivers integrados: DS26L531 | Gablesamarillo = 6 Canal A 3 SN

) 90° o Cables gris = 7 CanalB g _ _I_|_,_|.
Desfase ® ) e +£45% | Caples rosa = 8 Canal B Z CanalAQ—= — = = mn
Tiempo del frente de subida Cables azul = 9 Canal I (Index) o | | | |
(tipico con C,_ = 25 pF, R, = 11 kQ, 25°C) 180 ns| Cablesrojo = 10 Canall(Index) < canalAQ— — — —
Tiempo del frente de bajada Cable de seccion 8 x 0.25 mm? 3 _ _I |_|
(tipico con C_ = 25 pF, R, = 11 kQ, 25°C) 40 ns £ CanaBQ— — =— =— |—| r
Anchura de pulso index 90°% | | |
Rango de temperaturas -40...4+485°C CanalB Q= =— — —
Momento de la inercia de la rueda de codigo < 0.6 gcm? . | I
Max. aceleracion angular 250000 rad s2 Canall Q= — = = N
Corriente de salida por canal +20mA Ganall J_l_
La sefial del canal index I estéa sincronizada con el canal
Ao canal B. Resistencia en bornes R = tipica 120 Q
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Encoder HEDL 9140 500 ppv, 3 canales, con line driver RS 422
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Kabellaenge

cable length 1500 mm

Sentido de rotacion cw (Definicion cw P. 68)

I Programa Stock
[ Programa Estandar
Programa Especial (previo encargo)

Referencia

386051
386053

386001
| 386002 |

500

Salida axial del cable
Salida radial del cable

500

Numero de pulsos por vuelta
Numero de canales 3 3

100
12000

100
12000

Max. frecuencia de funcionamiento (kHz)
Max. velocidad (rpm)

Longitud total ‘ Longitud total

Sistema Modular maxon

+ Motor Pagina + Reductor Pagina + Freno Pagina Longitud total [mm] / ® ver reductor
RE 50,200 W 142 170.4

RE 50,200 W 142 GP 52,4 -30Nm 401 [

RE 50,200 W 142 GP62,8-50Nm 403 [

RE 50,200 W 142 AB 44 524 183.4

RE 50,200 W 142 GP 52,4 -30Nm 401 AB 44 524 °

RE 50,200 W 142 GP62,8-50Nm 403 AB 44 524 J

RE 65,250 W 143 1875
RE 65,250 W 143 GP81,20-120Nm 404 °
RE 65,250 W 143 AB 44 524 205.5
RE 65, 250 W 143 GP81,20-120Nm 404 AB 44 524 .

Datos técnicos Conexion Ejemplo de conexion

Tension de alimentacion Vec 5V+10% ——
" - Encoder » Terminacion electrénica del
Consumo de corriente nominal 55 mA | caples blanco = Vee 5VDC [ Voo Q= =— — — usuario. Cl recomendados
Sefial de salida EIA Standard RS 422 | Cablesmarrén = GND § dO— — — — -MC 3486
Drivers integrados: DS26LS31 | Cablesverde = CanalA 8 T
: o o Cables amarillo = Canal A g - _I_|_,_|.
Desfase ® ) 90°%  45°€ | Caples gris =  CanalB Z CanaAO—= — = — imipgl
Tiempo del frente de subida Cables rosa = Canal B 2 | | | |
(tipico con C_ = 25 pF, R, = 11 kQ, 25°C) 180 ns 862:63 azul = gana: : E:”gexg 2 canalA Q— — — —
. i aples I’O]O anal naex [}
Tiempo del frente de bajada o Cable de seccion 8 x 0.25 mm? 3 _ _I |_|
(tipico con C. = 25 pF, R, = 11 kQ, 25°C) 40ns 5 CanaBOQ=—_— = =— ILr
Anchura de pulso index 90° glo;?r b " —|_,_|_
- o, aples blanco = otor + Canal B ————
fna”g" de ;e”l‘p.erat“.raj la rueda de cédi 406'5 85°C| Cablesmaren = Motor-
c?mento e la inercia de la rueda de codigo < 0.6 gcm? | Capje ge seccion 2 x 1.0 mm? L |_| _
Max. aceleracion angular 250000 rad s2 Canal | N
Corriente de salida por canal +20mA Ganall J_l_
Indice proteccion P54 and
La sefial del canal index I estéa sincronizada con el canal
Ao canal B. Resistencia en bornes R = tipica 120 Q
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