Encoder HEDL 5540 500 ppv, 3 canales, con line driver RS 422

Ciclo C = 360°e

Pulso P = 180°e
30 18.3 max. - .
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Sentido de rotacion cw (Definicion cw P. 68)

I Programa Stock Referencia

[ Programa Estandar
110512 110514 10516 | 110518 [ Xdrives |

Programa Especial (previo encargo)

Numero de pulsos por vuelta 500 500 500 500 500
Numero de canales 3 3 3 3 3
Max. frecuencia de funcionamiento (kHz) 100 100 100 100 100
Max. velocidad (rpm) 12000 12000 12000 12000 12000
Diametro de eje (mm) 3 4 6 8 2-4

Sistema Modular maxon

+ Motor Pagina + Reductor Pagina + Freno Pagina Longitud total [mm] / ® ver reductor
RE 25 134/136 75.3
RE 25 134/136 GP 26/GP 32 381/383 J
RE 25 134/136 KD 32,1.0-4.5Nm 394 ]
RE 25 134/136 GP 32,0.75 - 6.0 Nm 384/387 [
RE 25 134/136 GP 32 S 416421 J
RE 25,20 W 135 63.8
RE 25,20 W 135 GP 22,0.5Nm 375 [
RE 25,20 W 135 GP 26/GP 32 381/383 °
RE 25,20 W 135 KD 32,1.0-45Nm 394 [
RE 25,20 W 135 GP 32,0.75-6.0 Nm 384/387 [
RE 25,20 W 135 GP32S 416421 [
RE 25,20 W 135 AB 28 519 94.3
RE 25,20 W 135 GP 26/GP 32 381/383 AB 28 519 J
RE 25,20 W 135 KD 32,1.0-45Nm 394 AB 28 519 °
RE 25,20 W 135 GP 32,0.75-6.0 Nm 384/387 AB 28 519 [
RE 25,20 W 135 GP32S 416421 AB 28 519 J
RE 25,20 W 136 AB 28 519 105.8
RE 25,20 W 136 GP 26/GP 32 381/383 AB 28 519 [
RE 25,20 W 136 KD 32,1.0-45Nm 394 AB 28 519 J
RE 25,20 W 136 GP 32,0.75- 6.0 Nm 384/387 AB 28 519 J
RE 25,20 W 136 GP32S 416421 AB 28 519 [
RE 30,15W 137 88.8
RE 30,15W 137 GP 32,0.75-45Nm 385 [
RE 30,60 W 138 88.8
RE 30,60 W 138 GP 32,0.75-6.0 Nm 383-390 ]
RE 30,60 W 138 KD 32,1.0-45Nm 394 [
RE 30,60 W 138 GP32S 416421 [
RE 35,90 W 139 91.7
RE 35,90 W 139 GP 32,0.75-8.0 Nm 383-391 °
RE 35,90 W 139 GP42,3.0-15.0Nm 396
RE 35,90 W 139 GP32S 416421
RE 35,90 W 139 AB 28 519 124.3
RE 35,90 W 139 GP 32,0.75-8.0Nm 383-391 AB 28 519 J
RE 35,90 W 139 GP42,3.0-15.0Nm 396 AB 28 519 J
RE 35,90 W 139 GP32S 417421 AB 28 519 [
Tension de alimentacion Vec 5V+10%
Consumo de corriente nominal 55 mA ; \'\/"C‘ 2 Voo Qm = — — Torminacion electronica del
Sefial de salida EIA Standard RS 422 2 @EE 1 3 &k B euO— — — — Csise
Drivers integrados: DS26LS31 4 NC. a -
Desfase ® ¢ 90°% + 45°% KX 5 Canal A g _ _-I__|—,___I- AgeLse
Tiempo del frente de subida E XX ] ? 8:22:% 5 Canal A _l_,_|_|_ igHn!
(tipico con C_ = 25 pF, R, = 2.7 kQ, 25°C) 180 ns EE 8 CanalB % CanalAO— — — —
Tiempo del frente de bajada | — EE 18 ggzg: : }:ESZB g _|_|_|_
(tipico con C_ = 25 pF, R. = 2.7 kQ, 25°C) 40 ns 10 &= 9 E CanalB O— — — =— _I'I_I'
Anchura de pulso index 90°% Tipo de conector DIN —|_,_|_ >= =
Rango de temperaturas -40..+100°C 41651/ Canalp Q= = =— =
Momento de la inercia de la rueda de cédigo < 0.6 gcm? EN 60603-13 L
Max. aceleracion angular 250000 rad s? Cable plano AWG 28 Canall Q= — — = | |
Corriente de salida por canal +20mA
Canal | _—————
La sefial del canal index I esta sincronizada con el c. Ao B. Resistencia en bornes R = tipica 120 Q
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Encoder HEDL 5540 500 ppv, 3 canales, con line driver RS 422

Ciclo C = 360°e
Pulso P = 180°e

30 18.3 max.
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I Programa Stock Referencia

1 Programa Estandar
110512 110514 10516 | 110518 [ Xdrives |

483 +13

Sentido de rotacion cw (Definicién cw P. 68)

Programa Especial (previo encargo)

Numero de pulsos por vuelta 500 500 500 500 500
Numero de canales 3 3 3 3 3
Max. frecuencia de funcionamiento (kHz) 100 100 100 100 100
Max. velocidad (rpm) 12000 12000 12000 12000 12000
Diametro de eje (mm) 3 4 6 8 2-4

- S >

‘ Longitud total ‘ ‘ Longitud total

Sistema Modular maxon

+ Motor Pagina + Reductor Pagina + Freno Pagina Longitud total [mm] / ® ver reductor
RE 40,25 W 140 917
RE 40,150 W 141 91.7
RE 40,150 W 141 GP42,3.0-15.0Nm 396 °
RE 40,150 W 141 GP52,4.0-30.0Nm 401 o
RE 40,150 W 141 AB 28 519 1243
RE 40,150 W 141 GP42,3.0-15.0Nm 396 AB 28 519 o
RE 40,150 W 141 GP52,4.0-30.0Nm 401 AB 28 519 °
RE 50,200 W 142 128.7
RE 50,200 W 142 GP52,4.0-30.0Nm 402 °
RE 50,200 W 142 GP62,8.0-50.0Nm 403 .
RE 65,250 W 143 1573
RE 65,250 W 143 GP 81,20.0-120.0 Nm 404 .
A-max 26 161-164 631
A-max 26 161-164 GP 26,0.75-4.5Nm 381 (]
A-max 26 161-164 GS 30/GP 32 382/385 .
A-max 26 161-164 GP 32,0.75 - 6.0 Nm 384/387 o
A-max 26 161-164 GS 38,0.1 -0.6 Nm 395 o
A-max 26 161-164 GP 32 S 416421 o
A-max 32 166 823
A-max 32 166 GP 32,0.75-6.0 Nm 383-388 o
A-max 32 166 GS 38,0.1-0.6 Nm 395 ]
A-max 32 166 GP32S 416421 o
EC 32,80W 228 784
EC 32,80 W 228 GP 32,0.75- 6.0 Nm 383-390 °
EC 32,80 W 228 GP32S 416421 °
EC 40,170 W 229 1034
EC 40,170 W 229 GP42,3.0-15.0Nm 396 °
EC 40,170 W 229 GP52,4.0-30.0Nm 401 °
Tension de alimentacion Vec 5V+10% = T
Consumo de corriente nominal 55 mA 1 NC. 3 Ve Q= — — — usuario. Cl recomendados
Sefial de salida EIA Standard RS 422 2 |B-|Z|E 1 2 v g onOo— — — — -MG3486.
Drivers integrados: DS26LS31 3 GND e J_L,_l -AM26LS 32
Desfase @ 90% + 45°% Dz ‘51 ’(‘:‘-C- - 2 CanalAO= — = = i
Tiempo del frente de subida Dz ] 6 ng; A 2 ]_,_|_|' }
(tipico con C = 25 pF, R, = 2.7 kQ, 25°C) 180 ns EE 7 CanalB < canaAQ— — — =
Tiempo del frente de bajada HX g g:zg:?lnde g | | |
(tipico con Cy = 25 pF, R, = 2.7 k, 25°C) 40ns 10079 10 Ganall(index £ canaB QT — = — : Ir
Anchura de pulso index 90°% | | |
Rango de temperaturas -40..+100°C Tipo de conector DIN CanalB Q== — =—
Momento de la inercia de la rueda de cédigo < 0.6 gcm? gl%l%%le/os 13 i LI
Max. aceleracién angular 250000 rad s2 Cable plano AWG 28 Canall 9= =0 = = > J_
Corriente de salida por canal +20mA
Canal | _—_———
La sefial del canal index I esta sincronizada
conelcanalAoB. Resistencia en bornes R = tipica 120 Q
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Encoder HEDL 5540 500 ppv, 3 canales, con line driver RS 422

Ciclo C = 360°¢
Pulso P = 180°e
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483 +13

Sentido de rotacion cw (Definicién cw P. 68)

I Programa Stock Referencia

[ Programa Estandar
110512 110514 10516 | 110518 [ Xdrives |

Programa Especial (previo encargo)

Numero de pulsos por vuelta 500 500 500 500 500
Numero de canales 3 3 3 3 3
Max. frecuencia de funcionamiento (kHz) 100 100 100 100 100
Max. velocidad (rpm) 12000 12000 12000 12000 12000
Diametro de eje (mm) 3 4 6 8 2-4
‘ Longitud total ‘ Longitud total >

Sistema Modular maxon

+ Motor Pagina + Reductor Pagina + Freno Pagina Longitud total [mm]/ ® ver reductor

EC-max 30,40 W 240 62.6

EC-max 30, 40 W 240 GP32,1.0-8.0Nm  388/391 .

EC-max 30,40 W 240 KD 32,1.0-45Nm 394 °

EC-max 30, 40 W 240 GP32S 416421 .

EC-max 30,40 W 240 AB 20 516 984

EC-max 30, 40 W 240 GP32,1.0-8.0Nm  388/391 AB 20 516 .

EC-max 30,40 W 240 KD 32,1.0-45Nm 394 AB 20 516 o

EC-max 30, 40 W 240 GP32S 416421 AB 20 516 °

EC-max 30,60 W 241 84.6

EC-max 30, 60 W 241 GP32,1.0-8.0Nm  388/391 o

EC-max 30,60 W 241 KD 32,1.0-45Nm 394 o

EC-max 30, 60 W 241 GP42,3.0-15.0Nm 397 .

EC-max 30, 60 W 241 AB 20 516 1204

EC-max 30, 60 W 241 GP32,1.0-8.0Nm  388/391 AB 20 516 .

EC-max 30,60 W 241 KD 32,1.0-45Nm 394 AB 20 516 o

EC-max 30,60 W 241 GP42,3.0-15.0Nm 397 AB 20 516 .

EC-max 40,70 W 242 81.4

EC-max 40,70 W 242 GP42,3.0-15.0Nm 397 °

EC-max 40,70 W 242 AB 28 518 110.7

EC-max 40,70 W 242 GP42,3.0-15.0Nm 397 AB 28 518 o

EC-max 40,120 W 243 m.4

EC-max 40,120 W 243 GP52,4.0-30.0Nm 402 °

EC-max 40,120 W 243 AB 28 518 140.7

EC-max 40,120 W 243 GP52,4.0-30.0Nm 402 AB 28 518 o

EC-4pole 22,90 W 247 701

EC-4pole 22,90 W 247 GP 22/GP 32 378/388 °

EC-4pole 22,90 W 247 GP32S 416421 °

EC-4pole 22,120W 248 875

EC-4pole 22,120W 248 GP 22/GP 32 378/388 °

EC-4pole 22,120W 248 GP32S 416421 °

Tension de alimentacion Vec 5V+10% 1 NC. = T et oo aa

Consumo de corriente nominal 55 mA 2 Ve 3 Voo Q= — — — usuario. Cl recomendados

Sefial de salida EIA Standard RS 422 2 XX 1 3 anp & GdO— — — — v

Drivers integrados: DS26LS31 4 NC. e IimEml CAM26LS 32

Desfase @ 90°% * 45°% B4Bd g gg:g:ﬁ 2 CaaAO= — = = mnn

Tiempo del frente de subida EE ] 7 CanalB @ ]_,_|_|' }

(tipico con C_ = 25 pF, R, = 2.7 kQ, 25°C) 180ns EE g 86"6:% ; I canalAQ— — — —

Tiempo del frente de bajada M| 0 Pl §|2d2§; H [

(tipico con C_ = 25 pF, R = 2.7 kQ, 25°C) 40 ns 10 =9 g canaBQ—_ — — — _|_|_|'

Anchura de pulso index 90°% Zi;lagsdflconector DIN . | | |

Rango de temperaturas -40...4+100°C anal —_—

Momento de la inercia de la rueda de cédigo = 0.6 gcm? E’:Sg&gﬁgﬁwa 28 ) LI

Max. aceleracion angular 250000 rad s2 Canall &= = = = I

Corriente de salida por canal +20mA Ganall __J_I_—_

La sefial del canal index I estéa sincronizada

conelcanalAoB. Resistencia en bornes R = tipica 120 Q
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Encoder HEDL 5540 500 ppv, 3 canales, con line driver RS 422

Ciclo C = 360°e
Pulso P = 180°e

30 18.3 max.
UHigh l
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[ U !
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PIN 1 \D; ll Canal |
ULow (Index)
s3 S4 S1 sz [s1.4=90%
] As <45°%

I

I Programa Stock Referencia

1 Programa Estandar
110512 110514 10516 | 110518 [ Xdrives |

483 +13

Sentido de rotacion cw (Definicién cw P. 68)

Programa Especial (previo encargo)

Numero de pulsos por vuelta 500 500 500 500 500
Numero de canales 3 3 3 3 3
Max. frecuencia de funcionamiento (kHz) 100 100 100 100 100
Max. velocidad (rpm) 12000 12000 12000 12000 12000
Diametro de eje (mm) 3 4 6 8 2-4

- S >

‘ Longitud total ‘ ‘ Longitud total

Sistema Modular maxon

+ Motor Pagina + Reductor Pagina + Freno Pagina Longitud total [mm] / ® ver reductor

EC-4pole 30,100W 249 676

EC-4pole 30,100W 249 GP32,4.0-8.0Nm 391 o

EC-4pole 30,100W 249 GP42,3-15Nm 397 ]

EC-4pole 30,100W 249 AB 20 516 104.0

EC-4pole 30,100W 249 GP32,4.0-8.0Nm 391 AB 20 516 °

EC-4pole 30,100W 249 GP42,3-15Nm 397 AB 20 516 °

EC-4pole 30,200W 251 846

EC-4pole 30,200W 251 GP32,4.0-8.0Nm 391 o

EC-4pole 30,200W 251 GP42,3-15Nm 397 ]

EC-4pole 30,200W 251 AB 20 516 121.0

EC-4pole 30,200W 251 GP32,4.0-8.0Nm 391 AB 20 516 °

EC-4pole 30,200W 251 GP42,3-15Nm 397 AB 20 516 o

EC-i30,30W 258 62.7

EC-i30,30W 258 GP32,1.0-6.0Nm 388 o

EC-i30,30W 258 GP32S 416421 o

EC-i30,45W 259 62.7

EC-i30,45W 259 GP32,1.0-6.0Nm 389 ]

EC-i30,45W 259 GP32S 416421 °

EC-i30,50W 260 84.7

EC-i30,50W 260 GP32,1.0-6.0Nm 389 o

EC-i30,50W 260 GP32S 416421 ]

EC-i30,75W 261 84.7

EC-i30,75W 261 GP32,1.0-6.0Nm 389 °

EC-i30,75W 261 GP32Ss 416421 (]

Tension de alimentacion Vec 5V+10% 1 NC. = T
Consumo de corriente nominal 55 mA 2 Ve 3 Voo Q— — — — usuario. Cl recomendados
Sefial de salida EIA Standard RS 422 2 E%D % Gnd Q— — — — Tposase

Drivers integrados: DS26LS31 e - -AM26LS 32
Desfase @ 90°% = 45°% =2-EBE- 1 g 8222:2 § Canal K _'I__|—,___|' mn
Tiempo del frente de subida XX 7 CanalB 2 ]_,_|_|' }
(tipico con C_ = 25 pF, R, = 2.7 kQ, 25°C) 180 ns XK ] g giﬂz:ﬁmdex) 3 canalA Q= — — —

Tiempo del frente de bajada 10 Ganall (index) 3 | | |

(tipico con C = 25 pF, R, = 2.7 kQ, 25°C) 40ns EE & canalB Q= =— = — TLr
Anchura de pulso index 90°% EE Tipo de conector DIN | | |

Rango de temperaturas -40..+100°C 10 &> 9 2#1665016/03-13 CanalBQ— = — —

Momento de la inercia de la rueda de cédigo < 0.6 gcm? Cable plano AWG 28 ) | I

Max. aceleracion angular 250000 rad s2 Canall Q= — = = N
Corriente de salida por canal +20mA Canall __J_l___

La sefial del canal index I esta sincronizada

conelcanalAoB. Resistencia en bornes R = tipica 120 Q

476 maxon sensor Edicion octubre 2020 / Sujeto a modificaciones



Encoder HEDL 5540 500 ppv, 3 canales, con line driver RS 422

Ciclo C = 360°¢
Pulso P = 180°e

30 18.3 max.
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I Programa Stock Referencia

[ Programa Estandar
110512 110514 10516 | 110518 | Xdrives |

483 +13

Sentido de rotacion cw (Definicién cw P. 68)

Programa Especial (previo encargo)

Numero de pulsos por vuelta 500 500 500 500 500
Numero de canales 3 3 3 3 3
Max. frecuencia de funcionamiento (kHz) 100 100 100 100 100
Max. velocidad (rpm) 12000 12000 12000 12000 12000
Diametro de eje (mm) 3 4 6 8 2-4
‘ Longitud total ‘ Longitud total

Sistema Modular maxon

+ Motor Pagina + Reductor Pagina + Freno Pagina Longitud total [mm]/ ® ver reductor

EC-i40,50 W 262/263 490

EC-i 40,50 W 262 GP32,1.0-6.0Nm 388 (]

EC-i 40,50 W 262/263 GP 42,3.0-15.0 Nm 397 [

EC-i 40,50 W 262 GP32S 416421 (]

EC-i40,70 W 264/265 59.0

EC-i 40,70 W 264 GP32,1.0-6.0Nm 388 .

EC-i40,70 W 264/265 GP 42,3.0-15.0 Nm 397 °

EC-i40,70W 264 GP32S 416421 °

EC-i 40,100 W 266 79.0

EC-i 40,100 W 266 GP42,3.0-15.0Nm 397 (]

EC-i 40,130 W 267 113.8

EC-i 40,130 W 267 GP42,3.0-15.0Nm 397 °

EC-i52,180W 268 100.7

EC-i52,180 W 268 GP52,4.0-30.0Nm 401 °

EC-i 52,200 W 269 130.7 online

EC-i52,200 W 269 GP52,4.0-30.0Nm 401 . online

DCX22S 89-90 online

DCX 22 L 91-92 online

DCX 26 L 93-94 online

DCX32L 95

DCX35L 96

Datos técnicos Conexion Ejemplo de conexion

Tension de alimentacion Ve 5V+10%
Consumo de corriente nominal 55 mA é {)"C' 2 Voo Q= — — — Torminacion electronica del
Senal de salida EIA Standard RS 422 2|EE 1 3 GND g Gnd Q— — — — g’\?%ﬁ%
Drivers integrados: DS26LS31 4 NC. a -
Desfase ® o 90°% = 45° DI 5 CanalA g _ _-I__|—,___I- AEeLse
Tiempo del frente de subida E XX ] g 8222:% 5 Canal A LT igip!
(tipico con C = 25 pF, R, = 2.7 kQ, 25°C) 180 ns EE g 8anaH3(I don 5 caalaO—m = — =
Tiempo del frente de bajada \: anal [ (Index 2
(tipico con C, = 25 pF, R, = 2.7 kQ, 25°C) 40ns 10 E, ,_,E, 9 10 Canall(index) £ conus _—I__|:|: Tr
Anchura de pulso index 90°%e Tipo de conector DIN _|_,_|_ >=——
Rango de temperaturas -40...+100°C 41651/ CanalB Q= =— =— =
Momento de la inercia de la rueda de cédigo < 0.6 gcm? (E;Nb?OBPS_lA::',VG 28 L
Méx. aceleracion angular 250000 rad s able plano canali Q— = — =— n
Corriente de salida por canal +20mA

Canal | _—————
La sefal del canal index I esta sincronizada con el c. Ao B. Resistencia en bornes R = tipica 120 Q
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