Codeur HEDL 5540 500 impulsions, 3 canaux, avec line driver RS 422

Période C = 360°e

Impulsion P = 180°¢
30 18.3 max. - .
UHigh l
I = r Canal A
| /q:\ Y ULow ! .
M A Déphasage | 2 90°%
e W UHigh [
o i Canal B
b=t | )
ULow
“ UHigh
PIN 11D i Canal |
o ULow (Index)
2
S3 S4 S1 Sz [81.4=90%

As <45°%

Sens de rotation cw (définition cw p. 68)

I Programme Stock Numéros d’article

[ ] Programme Standard
110512 110514 10516 | 110518 | Xdrives |

Programme Spécial (sur demande)

Nombre d’impulsions par tour 500 500 500 500 500
Nombre de canaux 3 3 3 3 3
Fréquence impulsionnelle max. (kHz) 100 100 100 100 100
Vitesse max. (tr/min) 12000 12000 12000 12000 12000
Diametre de I'arbre (mm) 3 4 6 8 2-4

Construction modulaire maxon

+ Moteur Page  + Réducteur Page  + Frein Page Longueur totale [mm] / ® voir réducteur

RE 25 134/136 75.3

RE 25 134/136 GP 26/GP 32 381/383 .

RE 25 134/136 KD 32,1.0 - 4.5 Nm 394 °

RE 25 134/136 GP 32,0.75-6.0 Nm  384/387 .

RE 25 134/136 GP32S 416-421 .

RE 25,20 W 135 63.8

RE 25,20 W 135 GP 22,0.5Nm 375 ]

RE 25,20 W 135 GP 26/GP 32 381/383 (]

RE 25,20 W 135 KD 32,1.0-4.5Nm 394 °

RE 25,20 W 135 GP32,0.75-6.0Nm  384/387 .

RE 25,20 W 135 GP32S 416-421 [

RE 25,20 W 135 AB 28 519 94.3

RE 25,20 W 135 GP 26/GP 32 381/383 AB 28 519 .

RE 25,20 W 135 KD 32,1.0-4.5Nm 394 AB 28 519 .

RE 25,20 W 135 GP32,0.75-6.0 Nm  384/387 AB 28 519 °

RE 25,20 W 135 GP32Ss 416-421 AB 28 519 .

RE 25,20 W 136 AB 28 519 105.8

RE 25,20 W 136 GP 26/GP 32 381/383 AB 28 519 .

RE 25,20 W 136 KD 32,1.0-4.5Nm 394 AB 28 519 .

RE 25,20 W 136 GP32,0.75-6.0Nm  384/387 AB 28 519 °

RE 25,20 W 136 GP32Ss 416-421 AB 28 519 ]

RE 30,15 W 137 88.8

RE 30,15 W 137 GP32,075-45Nm 385 °

RE 30,60 W 138 88.8

RE 30,60 W 138 GP32,0.75-6.0Nm  383-390 ]

RE 30,60 W 138 KD 32,1.0-4.5 Nm 394 .

RE 30,60 W 138 GP32S 416-421 ]

RE 35,90 W 139 91.7

RE 35,90 W 139 GP32,0.75-80Nm  383-391 °

RE 35,90 W 139 GP42,30-150Nm 396 o

RE 35,90 W 139 GP32S 416-421 °

RE 35,90 W 139 AB 28 519 124.3

RE 35,90 W 139 GP32,0.75-80Nm  383-391AB 28 519 .

RE 35,90 W 139 GP42,30-15.0Nm 396 AB 28 519 °

RE 35,90 W 139 GP32Ss 417-421 AB 28 519 ]

Tension d’alimentation V¢ 5V +£10%

Courant consommé typique 55 mA % \'\/"C‘ 2 —_ - - = Gacepteur de liane

Signal de sortie EIA Standard RS 422 2 1 S 2 - Mosise
- L EE 3 GND @ -SN 75175

Drives utilisée: DS26LS31 4 NC. e - AM 26 LS 32

Déphasage ® 90° =+ 45°% XX g ggzg: ﬁ $ 4 L

Temps de montée du signal E XX ] 7 CanelB S . r

(typique avec C, = 25 pF, R, = 2.7 kQ, 25°C) 180 ns EE 8 CanalB § _ =

Temps de descente du signal | — EE 18 ggzg: : E:Egzg 3

(typique avec C_ = 25 pF, R = 2.7 kQ, 25°C) 40 ns 10 &= 9 3 _—_— = - _I'I_I'

Largeur d’'impulsion d’index 90°e Connecteur DIN 41651/ R >=

Plage de températures -40...+100°C EN 60603-13 _——=

Moment d'inertie de la roue codeuse <06 gcm? cable plat AWG 28

Tension d’alimentation 250000 rad s —_ = - - n

Courant par canal +20mA | | R >—

Le signal d’index I est synchronisé avec le canal A et B. Résistance terminale R = typique 120 Q
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Codeur HEDL 5540 500 impulsions, 3 canaux, avec line driver RS 422

Période C = 360°e
Impulsion P = 180°e

30 18.3 max.

UHigh
m T = l! Canal A
5 /i:\ iy Uiow De’;lhasage 290%,|
g W UHigh
g o ! l Canal B
o i ULow )
.
PIN 11D

483 +13

\ 5107 Canal |
7 ULow (Index)
s3 S4 S1 Sz |s1.4=90%
1 As <45°%

Sens de rotation cw (définition cw p. 68)

I Programme Stock Numéros d’article

[ Programme Standard
110512 110514 10516 | 110518 | Xdrives |

Programme Spécial (sur demande)

Nombre d'impulsions par tour 500 500 500 500 500
Nombre de canaux 3 3 3 3 3
Fréguence impulsionnelle max. (kHz) 100 100 100 100 100
Vitesse max. (tr/min) 12000 12000 12000 12000 12000
Diametre de I'arbre (mm) 3 4 6 8 2-4

longueur totale ‘

-] >

‘ longueur totale

Construction modulaire maxon

+ Moteur Page  + Réducteur Page + Frein Page Longueur totale [mm] / ® voir réducteur
RE 40,25 W 140 91.7
RE 40,150 W 141 91.7
RE 40,150 W 141 GP42,30-150Nm 396 °
RE 40,150 W 141 GP52,40-300Nm 401 °
RE 40,150 W 141 AB 28 519 124.3
RE 40,150 W 141 GP42,30-150Nm 396 AB 28 519 .
RE 40,150 W 141 GP52,40-300Nm 401 AB 28 519 °
RE 50,200 W 142 1287
RE 50,200 W 142 GP52,40-300Nm 402 °
RE 50,200 W 142 GP62,80-500Nm 403 (]
RE 65, 250 W 143 1573
RE 65, 250 W 143 GP 81,20.0-120.0 Nm 404 (]
A-max 26 161-164 631
A-max 26 161-164 GP 26,0.75-45Nm 381 °
A-max 26 161-164 GS 30/GP 32 382/385 °
A-max 26 161-164 GP32,0.75-6.0Nm  384/387 .
A-max 26 161-164 GS 38,01-0.6 Nm 395 °
A-max 26 161-164 GP32S 416-421 .
A-max 32 166 823
A-max 32 166 GP32,0.75-60Nm  383-388 o
A-max 32 166 GS 38,01-0.6 Nm 395 °
A-max 32 166 GP32S 416-421 o
EC 32,80 W 228 784
EC 32,80 W 228 GP32,0.75-6.0Nm  383-390 .
EC32,80W 228 GP32S 416-421 ]
EC 40,1770 W 229 1034
EC 40,1770 W 229 GP42,30-150Nm 396 °
EC 40,1770 W 229 GP52,40-300Nm 401 °
Tension d’alimentation Vcc 5V +10% = Feceptonr do Tgne
Courant consommeé typique 55 mA 1 NG 3 Vee Cirouts utilisables
Signal de sortie EIA Standard RS 422 2 30 1 5 v g ow MG 34gs.
Drives utilisée: DS26LS31 EE 2 ﬁléD 2 CAM 26 LS 32
Déphasage @ 90°% + 45°% o 2 CanalA
Temps de montée du signal Dz ] g 8222:’2 E R %“n
(typique avec C, = 25 pF, R = 2.7 kQ, 25°C) 180 ns EE 7 CanalB = canalA
Temps de descente du signal HX g 8222: TB(lndex) g -
(typique avec C. = 25 pF, R = 2.7 kQ, 25°C) 40 ns 1079 10 Canall(index) 8 CanalB _|—|_r
Largeur d’impulsion d’index 90°e R
Plage de températures -40...4100°C Connecteur DIN 41651/ CanalB :
Moment d’inertie de la roue codeuse < 0.6 gcm? EN 60603-13 _
Tension d’alimentation 250000 rad s cable plat AWG 28 Canall > I
Courant par canal +20 mA R
Canal |
Le signal d’index I est synchronisé avec le canal A et B. Résistance terminale R = typique 120 Q
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Codeur HEDL 5540 500 impulsions, 3 canaux, avec line driver RS 422

Période C = 360°e

Impulsion P = 180°e
30 18.3 max. : ]
UHigh l
I = r Canal A
. /q:\ Y ULow | -
M A Déphasage |2 90°€,
e W Uigh [
o i Canal B
b=t | )
ULow
“ UHigh
PIN 11D i Canal |
o ULow (Index)
2
S3 S4 S1 sz [s1.4=90%
As <45°%

Sens de rotation cw (définition cw p. 68)

I Programme Stock
[ ] Programme Standard
Programme Spécial (sur demande)

Numéros d’article

110512 110514 10516 | 110518 | Xdrives |

Nombre d'impulsions par tour 500 500 500 500 500
Nombre de canaux 3 3 3 3 3
Fréguence impulsionnelle max. (kHz) 100 100 100 100 100
Vitesse max. (tr/min) 12000 12000 12000 12000 12000
Diameétre de I'arbre (mm) 3 4 6 8 2-4
longueur totale ‘ longueur totale ‘ >

Construction modulaire maxon

+ Moteur Page  + Réducteur Page  +Frein Page Longueur totale [mm] / ® voir réducteur
EC-max 30,40 W 240 62.6
EC-max 30,40 W 240 GP 32,1.0-8.0Nm 388/391 (]
EC-max 30,40 W 240 KD 32,1.0-4.5Nm 394 o
EC-max 30,40 W 240 GP32S 416-421 (]
EC-max 30,40 W 240 AB 20 516 984
EC-max 30,40 W 240 GP 32,1.0-8.0Nm 388/391AB 20 516 (]
EC-max 30,40 W 240 KD 32,1.0-4.5Nm 394 AB 20 516 o
EC-max 30,40 W 240 GP32S 416-421 AB 20 516 (]
EC-max 30,60 W 241 846
EC-max 30,60 W 241 GP 32,1.0-8.0Nm 388/391 (]
EC-max 30,60 W 241 KD 32,1.0 - 4.5 Nm 394 o
EC-max 30,60 W 241 GP42,30-150Nm 397 .
EC-max 30,60 W 241 AB 20 516 120.4
EC-max 30,60 W 241 GP 32,1.0-8.0Nm 388/391AB 20 516 (]
EC-max 30,60 W 241 KD 32,1.0 - 4.5 Nm 394 AB 20 516 o
EC-max 30,60 W 241 GP42,30-150Nm 397 AB 20 516 (]
EC-max 40,70 W 242 81.4
EC-max 40,70 W 242 GP42,30-150Nm 397 °
EC-max 40,70 W 242 AB 28 518 107
EC-max 40,70 W 242 GP42,30-150Nm 397 AB 28 518 o
EC-max 40,120 W 243 m.4
EC-max 40,120 W 243 GP52,4.0-300Nm 402 o
EC-max 40,120 W 243 AB 28 518 140.7
EC-max 40,120 W 243 GP52,40-300Nm 402 AB 28 518 o
EC-4pole 22,90 W 247 701
EC-4pole 22,90 W 247 GP 22/GP 32 378/388 °
EC-4pole 22,90 W 247 GP32S 416-421 °
EC-4pole 22,120W 248 875
EC-4pole 22,120W 248 GP 22/GP 32 378/388 °
EC-4pole 22,120W 248 GP32S 416-421 .
Tension d’alimentation Vcc 5V +10% 1 NC. — Foceptonr do Tne
Courant consomme typique 55 mA 2 Vee 3 Veo Circuits utilisables
Signal de sortie EIA Standard RS 422 2 04 1 3 anD g o -MIC 3486
Drives utilisée: DS26LS31 4 NC. _ c A 78 182
Déphasage @ 90% + 45°% pZ(=( g g::g:ﬁ 2 Canalh r
Temps de montée du signal EE ] 7 CanalB @ R }
(typique avec C, = 25 pF, R, = 2.7 kQ, 25°C) 180 ns EE g ga"a:Pl ; < canalA
Temps de descente du signal M| 0 Pl §|2d2§; g B
(typique avec C_ = 25 pF, R, = 2.7 kR, 25°C) 40 ns 10 =79 O CanalB TLr
Largeur d'impulsion d’'index 90°% gﬁngggge;rlDel'N 41651/ canalB R
Plage de températures -40..4100°C A -
Mo?nent d’ineﬁtie de la roue codeuse < 0.6 gcm? cable plat AWG 28 _
Tension d’alimentation 250000 rad s2 Canall > T
Courant par canal +20 mA ?
Canal |
Le signal d’index I est synchronisé avec le canal A et B. Résistance terminale R = typique 120 Q
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Codeur HEDL 5540 500 impulsions, 3 canaux, avec line driver RS 422

Période C = 360°e
Impulsion P = 180°e

30 18.3 max.
UHigh l
m I = r Canal A
L UL -
% /i:\ oW Déphasage | 90°
g W UHigh [
- i ) Canal B
I o !
9 ‘ ULow
ar !
PIN 11D

483 +13

\ 5107 Canal |
7 ULow (Index)
s3 S4 S1 Sz |s1.4=90%
1 As <45°%

Sens de rotation cw (définition cw p. 68)

I Programme Stock Numéros d’article

[ Programme Standard
110512 110514 10516 | 110518 | Xdrives |

Programme Spécial (sur demande)

Nombre d'impulsions par tour 500 500 500 500 500
Nombre de canaux 3 3 3 3 3
Fréguence impulsionnelle max. (kHz) 100 100 100 100 100
Vitesse max. (tr/min) 12000 12000 12000 12000 12000
Diametre de I'arbre (mm) 3 4 6 8 2-4

longueur totale ‘

-] >

‘ longueur totale

Construction modulaire maxon

+ Moteur Page  + Réducteur Page + Frein Page Longueur totale [mm] / ® voir réducteur
EC-4pole 30,100W 249 676
EC-4pole 30,100W 249 GP32,4.0-80Nm 391 o
EC-4pole 30,100W 249 GP42,3-15Nm 397 °
EC-4pole 30,100W 249 AB 20 516 104.0
EC-4pole 30,100W 249 GP 32,4.0-80Nm 391 AB 20 516 °
EC-4pole 30,100W 249 GP42,3-15Nm 397 AB 20 516 °
EC-4pole 30,200W 251 846
EC-4pole 30,200W 251 GP 32,4.0-80Nm 391 o
EC-4pole 30,200W 251 GP42,3-15Nm 397 .
EC-4pole 30,200W 251 AB 20 516 121.0
EC-4pole 30,200W 251 GP32,4.0-80Nm 391 AB 20 516 °
EC-4pole 30,200W 251 GP42,3-15Nm 397 AB 20 516 o
EC-i30,30W 258 62.7
EC-i30,30 W 258 GP 32,1.0-6.0 Nm 388 °
EC-i30,30W 258 GP32S 416-421 ]
EC-i30,45W 259 62.7
EC-i30,45W 259 GP 32,1.0-6.0 Nm 389 .
EC-i30,45W 259 GP32S 416-421 .
EC-i30,50 W 260 84.7
EC-i30,50 W 260 GP32,1.0-6.0 Nm 389 o
EC-i30,50 W 260 GP32S 416-421 °
EC-i30,75W 261 84.7
EC-i30,75W 261 GP32,1.0-6.0 Nm 389 °
EC-i30,75W 261 GP32S 416-421 °
Tension d’alimentation Vcc 5V +10% 1 NC. = FEE———
Courant consommé typique 55 mA 2 Vi 3 Vee G iisabioe:
Signal de sortie EIA Standard RS 422 3 GND &  GND <o 3486
Drives utilisée: DS26LS31 2 1 288 & < CAM 2618 32
Déphasage @ 90°% + 45°% EE 6 Canal A g Canal A .|_|_|_|.
Temps de montée du signal EE 7 CanalB 2 R
(typique avec C, = 25 pF, R = 2.7 kQ, 25°C) 180 ns EE ] g gana:TBI 4 = CanalA
Temps de descente du signal 10 ngzl | fﬁdiig 3 -
(typique avec C. = 25 pF, R = 2.7 kQ, 25°C) 40 ns EE S canalB _|_|_|'
Largeur d’'impulsion d’index 90°% EE Connecteur DIN 41651/ R
Plage de températures -40...+100°C 10 &> 9 EN60603-13 Canal B
Moment d’inertie de la roue codeuse =< 0.6 gcm? cable plat AWG 28 )
Tension d’alimentation 250000 rad s Canall : M
Courant par canal +20 mA "
Canal |
Le signal d’index I est synchronisé avec le canal A et B. Résistance terminale R = typique 120 Q
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Codeur HEDL 5540 500 impulsions, 3 canaux, avec line driver RS 422

Période C = 360°e

Impulsion P = 180°e
30 18.3 max. - ’
UHigh l
I = r Canal A
. /P\ U ULow | -
% A\ Déphasage |2 90°€,
g W Uigh [
o & i Canal B
2 ‘ ULow )
&
A |
PIN 110 i ' ;-10° Canal |
o 20v ULow (Index)
2 "
S3 S4 S1 sz [s1.4=90%
- As < 45°%
Sens de rotation cw (définition cw p. 68)
Il Programme Stock Numeéros d’article

[ ] Programme Standard
Programme Spécial (sur demande)

110512 110514 110516 | 110518 | Xdrives |

Nombre d'impulsions par tour 500 500 500 500 500

Nombre de canaux 3 3 3 3 3

Fréguence impulsionnelle max. (kHz) 100 100 100 100 100

Vitesse max. (tr/min) 12000 12000 12000 12000 12000

Diameétre de I'arbre (mm) 3 4 6 8 2-4
longueur totale ‘ longueur totale ‘

Construction modulaire maxon

+ Moteur Page  + Réducteur Page  +Frein Page Longueur totale [mm] / ® voir réducteur

EC-i40,50 W 262/263 490

EC-i 40,50 W 262 GP32,1.0-6.0 Nm 388 o

EC-i 40,50 W 262/263 GP 42,3.0-150 Nm 397 °

EC-i 40,50 W 262 GP32S 416-421 o

EC-i40,70 W 264/265 59.0

EC-i40,70 W 264 GP32,1.0-6.0 Nm 388 °

EC-i40,70 W 264/265 GP 42,30-15.0 Nm 397 °

EC-i40,70 W 264 GP32S 416-421 °

EC-i 40,100 W 266 79.0

EC-i 40,100 W 266 GP42,30-150Nm 397 °

EC-i40,130 W 267 13.8

EC-i 40,130 W 267 GP42,30-15.0Nm 397 °

EC-i 52,180 W 268 100.7

EC-i 52,180 W 268 GP52,4.0-300Nm 401 ° i
EC-i52,200W 269 130.7 :: I:g:g
EC-i 52,200 W 269 GP52,40-300Nm 401 . e
DCX22S 89-90 en ligne
DCX 22 L 91-92 en ligne
DCX 26 L 93-94

DCX 32 L 95

DCX35L 96

Données techniques Connectique Exemple de connexion

Tension d’alimentation V¢ 5V +£10% 1 NG
C_ourant consgmmé typique 55 mA 5 1 2 Ve 3 Voo Recepteut de ligne
Signal de sortie EIA Standard RS 422 EE 3 GND 8 GND - MC 3486
Drives utilisée: DS26LS31 4 NC. a8 -SN75175

. A o EE 5 CanalA = - AM 26 LS 32
Déphasage @ 90°% * 45°% o Canela 2 ol
Temps de montée du signal D] ] 7 CanalB S R nn
(typique avec C, = 25 pF, R, = 2.7 kQ, 25°C) 180 ns XX 8 CanalB S CanalA
Temps de descente du signal | — EE 9 Canall (Index) §
(typique avec C, = 25 pF, R, = 2.7 k@, 25°C) 40ns jo=Tg 10 Canall (Index) 8 canaiB Ir
Largeur d'impulsion d’'index 90°%e Connecteur DIN 41651/ R
Plage de températures -40...+100°C EN 60603-13 Canal B
Moment d'inertie de la roue codeuse < 0.6 gcm? cable plat AWG 28 7
Tension d’alimentation 250000 rad s? Canal | | |
Courant par canal +20 mA R

Canal |

Le signal d’'index I est synchronisé avec le canal A et B. Résistance terminale R = typique 120 Q
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