Encoder HEDS 5540 500 ppv, 3 canales
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I Programa Stock
[ Programa Estandar
Programa Especial (previo encargo)

Numero de canales 3 3 3 3 3
Max. frecuencia de funcionamiento (kHz) 100 100 100 100 100
Max. velocidad (rpm) 12000 12000 12000 12000 12000
Diametro de eje (mm) 3 4 6 8 2-4
Longitud tot! Longitud total I >

Sistema Modular maxon

+ Motor Pagina + Reductor Pagina + Freno Pagina Longitud total [mm] / ® ver reductor

RE 25 134/136 75.3

RE 25 134/136 GP 26,0.75-4.5 Nm 381 .

RE 25 134/136 GP 32,0.75 - 6.0 Nm 383-387 ]

RE 25 134/136 KD 32,1.0-4.5Nm 394 °

RE 25 134/136 GP 32 S 416421 °

RE 25,20 W 136 AB 28 519 105.8

RE 25,20 W 136 GP 26,0.75-4.5Nm 381 AB 28 519 .

RE 25,20 W 136 GP 32,0.75-6.0 Nm 383-387 AB 28 519 .

RE 25,20 W 136 KD 32,1.0-4.5Nm 394 AB 28 519 °

RE 25,20 W 136 GP32S 416421 AB 28 519 °

RE 30,15 W 137 88.8

RE 30,15 W 137 GP32,0.75-4.5Nm 385 .

RE 30,60 W 138 88.8

RE 30,60 W 138 GP 32,0.75-6.0 Nm 383-390 °

RE 30,60 W 138 KD 32,1.0-4.5Nm 394 °

RE 30,60 W 138 GP32Ss 416421 (]

RE 35,90 W 139 917

RE 35,90 W 139 GP 32,0.75-8.0Nm 383-391 °

RE 35,90 W 139 GP42,3.0-15Nm 396 °

RE 35,90 W 139 GP32Ss 416421 (]

RE 35,90 W 139 AB 28 519 124.3

RE 35,90 W 139 GP 32,0.75-8.0Nm 383-391 AB 28 519 °

RE 35,90 W 139 GP42,3.0-15Nm 396 AB 28 519 °

RE 35,90 W 139 GP32S 416421 AB 28 519 °

RE 40,25 W 140 917

RE 40,150 W 141 °

RE 40,150 W 141 GP42,3.0-15Nm 396 °

RE 40,150 W 141 GP52,4.0-30Nm 401 °

RE 40,150 W 141 AB 28 519 124.3

RE 40,150 W 141 GP42,3.0-15Nm 396 AB 28 519 .

RE 40,150 W 141 GP52,4.0-30Nm 401 AB 28 519 °

DCX22S 89-90 online

DCX22L 91-92 online

DCX 26 L 93-94 online

DCX32L 95 online

DCX 35 L 96 online

Conexion Ejemplo de conexion

Tension de alimentacion Ve 5V+10% . B .

Consumo de corriente nominal 55 mA Encoder Designacién g;glgssoe Canal A

Senal de salida TTL compatible __—  Pin5 Canal B 1 ) Canal B )

Desfase @ 90° + 45°% —— Pin4 Vee 2 X

Tiempo del frente de subida s ﬁ!“ g ga”allA 2 Canal |

(tipico con C_ = 25 pF, Ry = 2.7 kQ, 25°C) 180ns N\ P2 Cana p

Tiempo del frente de bajada .

(tipico con C, = 25 pF, R, = 2.7 kQ, 25°C) 40ns K775 } Rpul-up 3.3 kQ

Anchura de pulso index (nominal) 90°% > -

Rango de temperaturas -40..+100°C = ° 3

Momento de la inercia de la rueda de cédigo < 0.6 gcm? anms; Ve 5 VDC

Méax. aceleracion angular 250000 rad s2 '0)

Corriente de salida por canal  min. -1 mA, max. 5 mA

La sefal del canal index I esta sincronizada con el canal GNS

Ao canal B. Temperatura ambiente 9y = 25°C

Numero de pulsos por vuelta
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Referencia

Sentido de rotacion cw (Definicion cw P. 68)

110511 110513 110515

110517
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Encoder HEDS 5540 500 ppv, 3 canales
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Sentido de rotacion cw (Definicién cw P. 68)
I Programa Stock Referencia

1 Programa Estandar
Programa Especial (previo encargo)

110511 110513 110515 110517

Numero de pulsos por vuelta

Numero de canales 3 3 3 3 3
Max. frecuencia de funcionamiento (kHz) 100 100 100 100 100
Max. velocidad (rpm) 12000 12000 12000 12000 12000
Diametro de eje (mm) 3 4 6 8 2-4

Sistema Modular maxon

+ Motor Pagina + Reductor Pagina + Freno Pagina Longitud total [mm] / ® ver reductor

RE 25,20 W 135 63.8

RE 25,20 W 135 GP 26,0.75-4.5Nm 381 J

RE 25,20 W 135 GP32,0.75-4.5Nm 383 °

RE 25,20 W 135 GP 32,0.75-6.0 Nm 384/387 L

RE 25,20 W 135 KD 32,1.0-45Nm 394 [

RE 25,20 W 135 GP32S 416421 [

RE 25,20 W 135 AB 28 519 94.3

RE 25,20 W 135 GP 22,0.5 Nm 375 [

RE 25,20 W 135 GP 26,0.75-45Nm 381 AB 28 519 J

RE 25,20 W 135 GP32,0.75-45Nm 383 AB 28 519 °

RE 25,20 W 135 GP 32,0.75-6.0 Nm 384/387 AB 28 519 °

RE 25,20 W 135 KD 32,1.0-45Nm 394 AB 28 519 [

RE 25,20 W 135 GP32S 416421 AB 28 519 .

RE 50,200 W 142 1287

RE 50,200 W 142 GP 52,4 -30Nm 401 °

RE 50,200 W 142 GP62,8-50Nm 403 °

RE 65,250 W 143 1573

RE 65,250 W 143 GP81,20-120Nm 404 °

A-max 26 161-164 63.1

A-max 26 161-164 GP 26,0.75-4.5Nm 381 [

A-max 26 161-164 GS 30,0.07 - 0.2 Nm 382 .

A-max 26 161-164 GP 32,0.75-4.5 Nm 383 °

A-max 26 161-164 GP 32,0.75 - 6.0 Nm 384/387 J

A-max 26 161-164 GS 38,0.1-0.6 Nm 395 L

A-max 26 161-164 GP 32 S 416421 [

A-max 32 166 82.3

A-max 32 166 GP32,0.75-6.0 Nm 383-388 o

A-max 32 166 GS38,0.1-0.6 Nm 395 L

A-max 32 166 GP32S 416421 .

EC32,80W 228 784

EC 32,80W 228 GP 32,0.75-6.0 Nm 383-390 .

EC 32,80W 228 GP32S 416421 .

EC40,170W 229 103.4

EC40,170W 229 GP42,3.0-15Nm 396 [

EC40,170W 229 GP 52,4.0-30Nm 401 [

Conexion Ejemplo de conexién

Tension de alimentacion Ve 5V+10% i B i

Consumo de corriente nominal 55 mA Encoder Designacicn g;zlgssoe Canal A

Senal de salida TTL compatible __—  Pin5 Canal B 1 : Canal B )

D_esfase 0] _ 90° + 45°% - gin g \écc A g Cangti”

T{e_rnpo del frente de subida . NN P:E 5 C:Egl | M O

(tipicocon C. = 25 pF, R = 2.7 kQ, 25°C) 180 ns \ Pin 1 GND 5

Tiempo del frente de bajada

(tipico con C, = 25 pF, R = 2.7 k@, 25°C) 40 ns } Rpuil-up 3.3 k&

Anchura de pulso index 90°%

Rango de temperaturas -40..+100°C

Momento de la inercia de la rueda de cédigo < 0.6 gcm? Ve 5 VDC

Max. aceleracién angular 250000 rad s2 'e)

Corriente de salida por canal  min. -1 mA, max. 5 mA o
GND

La sefial del canal index I estéa sincronizada con el canal

A ocanal B. Temperatura ambiente 9y = 25°C
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