ENX 16 EASY Absolute XT
Encoder @16 mm, 4096 posiciones, monovuelta

Pasos por revolucion 4096
Resolucion (bit single turn) 12
Longitud del encoder L max.' mm 9.0
Temperatura ambiente °C -55..+125
Peso g7
 Criterios de seleccion | EASY Absolute diferencial .| |
Deteccion de velocidad y sentido de giro | |
Regulacion de posicion y velocidad de giro |
Disefio compacto y robusto | |
Alta resolucion |
Econémico
M apto condicionalmente apto @ no apto
EASY Absolute diferencial |
Tension de alimentacion Vcc V 5+0.25
Consumo de corriente nominal mA 22
Méx. velocidad rom 30000
Conector Regleta de 10 polos de 1.5 mm
Molex Clik-Mate (503154)
Pin 1 Sinconectar
Pin 2 Sinconectar 2
Pin 3 Sin conectar 1 a2
Pin 4 Sinconectar 6
Pin 5 CLK
Pin 6 CLK\
Pin 7 Data
Pin 8 Data\
Pin 9 GND
Pin 10 V..
Sefales de salida: norma EIA RS 422
Corriente de salida por canal: + 20 mA
EASY Absolute diferencial |
Protocolo de sefial BiSS-C, SSI
Longitud de cable mm 500, 1000

Alineacion de la salida de cable respecto al motor (reticula)® 15

| Sistema modularmaxon ______________Pagina | Dimensiones de la configuracion estandar ___ M3:4 [Notas |
maxon DC motor
DCX 16 S 83-84 ' Al adosar a motores DCX: inclusive placa intermedia
DCX16 L 85-86 de 2-4 mm de grosor.
DCX19S 87-88 9
DCX 22S 89-90
DCX22L 91-92
DCX 26 L 93-94 -
DCX32L 95 )
DCX35L 96
U

Disponible también en combinaciéon con motores

brushless (véase la pagina 455-456) Xd r|VeS m aXO ng I‘OU pCO m
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