EC flat

EC 45 flat ¥43.5 mm, Conmutacion electronica (Brushless), 50 W m
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Il Programa Stock Referencia
[ Programa Estandar
Programa Especial (previo encargo)

V1 con sensores Hall
V2 con sensores Hall y cables

Datos del motor

Valores a tension nominal

651606 651607 651608 651609
651610 651611 651612 651613

1 Tensién nominal \'% 18 24 36 48
2 Velocidad en vacio rom 5740 6250 6060 5740
3 Corriente en vacio mA 277 238 151 104
4 Velocidad nominal rpom 4690 5170 5010 4710
5 Par nominal (max. par en continuo) mNm 12 911 90.9 102
6 Corriente nominal (max. corriente en continuo) A 3.68 2.52 1.63 127
7 Par de arranque mNm 1190 918 895 1040
8 Corriente de arranque A 40 26 16 13
9 Max. rendimiento % 84.4 82 81.9 834
Caracteristicas
10 Resistencia en bornes fase-fase Q 0.447 0.942 2.240 3610
11 Inductancia en bornes fase-fase mH 0.243 0.363 0.868 1.730
12 Constante de par mNm/A 29.5 36 55.7 78.6
13 Constante de velocidad rpom/V 324 265 17 121
14 Relacion velocidad/par rom/mNm 4.910 6.920 6.890 5.580
15 Constante de tiempo mecanica ms 6.940 9.790 9.750 7890
16 Inercia del rotor gcm? 135 135 135 135
Rango de funcionamiento Leyenda
Datos térmicos n[rpm] Il Funcionamiento en continuo

17 Resistencia térmica carcasa/ambiente 1.57 K/W

18 Resistencia térmica bobinado/carcasa 8.28 K/W Teniendo en cuenta los valores de resistencia

19 Constante de tiempo térmica del bobinado 28.8's 12000 térmica antes mencionados (lineas 17 y 18). El rotor
20 Constante de tiempo térmica del motor 78.3s alcanzara la maxima temperatura durante funciona-
21 Temperatura ambiente -40..+100°C 10000 651607 miento en continuo a 25°C de temperatura ambiente
22 Max. temperatura del bobinado +125°C = limite térmico.
Datos mecanicos(rodamientoabolaspretensado) 8000 )
%2 \I}IIax. veloc I|dad permltlda8 ON 10008 M 000 [ 1 Funcionamiento intermitente
uego axial con < 8. mm
cargga axial >8.0N 0.14 mm El motor puede ser sobrecargado durante cortos
25 Juego radial pretensado ~ 40% periodos (ciclicamente).
%6 Carga axial max. (dinamica) 7.% N 2000
7 Max. fuerza de empuje a presion (estatica) 53 N . . .
(idem, con eje sostenido) 1000 N o —— Potencia nominal asignada
28 Carga radial max. a 5 mm de la brida 145N 0 50 M [mNm]
Otras especificaciones 0.22 15 : 1Al
%8 Nl.}mero ge fpares de polos g
umero de fases ; A P
31 Eesoddel n‘éot?r " | | 11644 Sistema Modular maxon Detalles en el catalogo de la pagina 38
os datos de la tabla son valores nominales.
Conexiones V1 V2 (sensores, AWG 24) %?; ﬁ:g planetario =+H <+ Eg%qdzeorilg IE)IrEJV
Pin 1 Sensor Hall 1* Sensor Hall 1* 3-15Nm 2 canales !
RinZ  SenspLHal2 g sensorHah 22 Pagina 398 Pagina 446
in 5. ensor Hall 3*
Pin 4 B’gi",inado 3 motor GND Reductor engranaje recto Electronicas Recomendadas:
Pin5 Sensor Hall 3* Vyar 3.5...24 VDC 45 mm Notas Pagina 38
Pin6 GND N.C. 0.5-2.0 Nm ESCON Module 24/2 486
Pin7  Bobinado 1 motor Pagina 400 ESCON 36/3 EC 487
Pin 8 Bobinado 2 motor ESCON Module 50/5 487
. V2 (motor, AWG 22) ESCON 50/5 489
Pin 1 Bobinado 1 motor
Pin 2 Bobinado 2 motor DEC Module 24/2 491
Pin 3 Bobinado 3 motor DEC Module 50/5 491
Pin 4 N.C. EPOS4 Micro 24/5 495
E;‘;lrjréan?: IE;pcgﬁéiaiokr%é; ;:Pa los sensores Hall ver pag. 49 EPOS4 Mod./Comp. 24/1.5 496
Conector N° de articulo N° de articulo EPOS4 Mod./Comp. 50/5 496
Molex 39-28-1083 43025-0600 EPOS4 Comp. 24/5 3-axes 497
Molex 39-01-2040 EPOS4 50/5 501
Cables de la conexién para V1 EPOS2 P 24/5 504
Universal, L= 500 mm 339380
EPOS, L = 500 mm 354045
21 V2 Temperatura ambiente -20...4100°C

1Calculado sin efecto de saturacion (pag. 61/168)
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