EC-4pole 30 @30 mm, Conmutacion electronica (Brushless), 100 W
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Il Programa Stock
[ Programa Estandar
Programa Especial (previo encargo)

Datos del motor

Valores a tension nominal

1 Tensiéon nominal \'
2 Velocidad en vacio rpm
3 Corriente en vacio mA
4 Velocidad nominal rpm
5 Par nominal (max. par en continuo) mNm
6 Corriente nominal (max. corriente en continuo) A
7 Par de arranque mNm
8 Corriente de arranque A
9 Max. rendimiento %
Caracteristicas
10 Resistencia en bornes fase-fase Q
11 Inductancia en bornes fase-fase mH
12 Constante de par mNm/A
13 Constante de velocidad rpm/V
14 Relacion velocidad/par rpm/mNm
15 Constante de tiempo mecanica ms
16 Inercia del rotor gcm?

Especificaciones

Datos térmicos
17 Resistencia térmica carcasa/ambiente  8.96 K/W
18 Resistencia térmica bobinado/carcasa  0.74 K/W
19 Constante de tiempo térmica del bobinado 4.12's

20 Constante de tiempo térmica del motor 968 s
21 Temperatura ambiente -20..+100°C
22 Max. temperatura del bobinado +155°C

Datos mecanicos (rodamiento a bolas pretensado)

23 Max. velocidad permitida 25000 rpm
24 Juego axial con <40N O mm

carga axial >40N 0.14 mm
25 Juego radial pretensado
26 Carga axial max. (dinamica) 55N

27 Max. fuerza de empuje a presion (estatica) 73N
(idem, con eje sostenido) 2000N
28 Carga radial méax. a 5 mm de la brida 25N

Otras especificaciones
29 Numero de pares de polos 2
30 Numero de fases 3
31 Peso del motor 2109

Los datos de la tabla son valores nominales.

Conexiones motor (cables AWG 18)

negro Bobinado 2 motor
blanco Bobinado 3 motor
rojo Bobinado 1 motor

Conexiones sensores (cables AWG 26)

negro/gris Sensor Hall 2
azul GND

verde Vyai 3...24 VDC
rojo/gris Sensor Hall 1
blanco/gris  Sensor Hall 3

Esquema de conexionado para los sensores Hall
ver pagina 47
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Referencia

Sistema Modular maxon

Reductor planetario

@32 mm
4-8Nm
Pagina 391

Reductor planetario

@42 mm
3-15Nm
Pagina 397

=

M1:2

_309755 ‘ 309756 _309757 ‘ 309758
18 24 36 48
17500 17500 17500 17500
505 379 253 189
16300 16300 16400 16400
72 68.8 74.3 734
7.74 5.56 3.98 2.95
1310 1270 1510 1500
133 96.9 77.2 574
883 88.2 891 891
0135 0.248 0.466 0.836
0.0166 0.0295 0.0664 0118
9.8 131 19.6 26.1
974 731 487 365
134 139 1.6 nz
2.57 2.65 222 2.24
183 18.3 183 183
Rango de funcionamiento Leyenda
n [rpm]
30000
25000 100 W
309756
20000
15000
Il Rango de funcionamiento continuo
10000 Rango de funcionamiento continuo
5000 con resistencia térmica reducida Ry, 50%
1 Rango de funcionamiento intermitente
0 M [mNm]
1[A]

—— Potencia nominal asignada

Detalles en el catalogo de la pagina 36

Encoder 16 EASY/XT
_|E| ..... E <4 128-1024 ppy, 3 canales
Pagina 449/451
Encoder 16 EASY Absolute/XT
Electrénicas Recomendadas: [= 4096 pulsos, Single Turn
Notas Pagina 36| Pagina453/455
ESCON Mod. 50/5 487| Encoder 16 RIO
ESCON Mod. 50/4 EC-S 487 [ ;92,4- %568 ppv, 3 canales
agina
ESCoN Moe.50/8(HE) 4881 Encoder AEDL 5810
= 1024-5000 ppv, 3 canales
ESCON 70/10 489 Pagina 469
DES Module 50/5 4911 Encoder HEDL 5540
0S4 Mod./Comp. 505 496 [ £00%0 ' 5 Canalos
EPOS4 Module 50/8 497 [ paginaa76
EPOS4 Comp. 50/8 CAN 499 Freno AB 20
EPOS4 50/5 501L 24 VDC, 0.1 Nm
EPOS4 70/15 501  Ppagina516

maxon EC motor 249
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