EC-max

EC-max 30 @30 mm, Conmutacion electronica (Brushless), 40 W

M1.6x2.4 tiefsdeep

M3x4.5 tief/deep
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Il Programa Stock Referencia

1 Programa Estandar
Programa Especial (previo encargo)

272766 272768 272769 272770
—

Valores a tension nominal

1 Tensién nominal Y 12 24 36 48
2 Velocidad en vacio rom 8680 9250 9150 9250
3 Corriente en vacio mA 223 123 80.5 61.4
4 Velocidad nominal rom 6630 7220 7090 7210
5 Par nominal (max. par en continuo) mNm 34.9 33.8 333 334
6 Corriente nominal (max. corriente en continuo) A 2.88 149 097 0.738
7 Par de arranque mNm 153 160 154 157
8 Corriente de arranque A 1.8 6.57 418 3.24
9 Max. rendimiento % 75 75 75 75
Caracteristicas
10 Resistencia en bornes fase-fase Q 1.01 365 8.61 14.8
11 Inductancia en bornes fase-fase mH 0.088 0.31 0.713 124
12 Constante de par mNm/A 129 243 36.8 48.6
13 Constante de velocidad rpm/V 738 393 259 197
14 Relacion velocidad/par rpm/mNm 578 591 60.6 59.9
15 Constante de tiempo mecanica ms 6.66 6.81 6.98 6.9
16 Inercia del rotor gcm? n n n 1

Especificaciones

Datos térmicos

Rango de funcionamiento Leyenda

17 Resistencia térmica carcasa/ambiente 8.6 k/w " ['PM] BN Funcionamiento en continuo ) )

18 Resistencia térmica bobinado/carcasa 1 K/W Teniendo en cuenta los valores de resistencia

19 Constante de tiempo térmica del bobinado 3.25 s 15000 40w térmica antes mencionados (lineas 17 y 18). El rotor

%g _(I;onstantte de tleg)pottermlca del motozo 1707&(3: alcanzara la maxima temperatura durante funciona-
emperatura ambiente -40..+ ; ; o ;

22 Max. temperatura del bobinado +155°C miento en continuo a 25°C de temperatura ambiente

10000 = limite térmico.

Datos mecanicos (rodamiento a bolas pretensado)

23 Max. velocidad permitida 15000 rpm [ 1 Funcionamiento intermitente

24 Juego axiall con < 28 NO 12 mm 5000 El motor puede ser sobrecargado durante cortos
carga axia > 6. .14 mm . (i
25 Juego radial pretensado periodos (ciclicamente).
26 Carga axial max. (dinamica) 5N . . .
27 Max. fuerza de empuje a presion (estatica) 98 N ' . . . : 30. f‘o m [.mNm! —— Potencia nominal asignada
(idem, con eje sostenido) 2000 N 0.5 1.0 15 1[A]
28 Carga radial max. a 5 mm de la brida 25N
29 (N)Eﬁse%sgg%g%asc&gn;;os 1 Sistema Modular maxon Detalles en el catalogo de la pagina 36
30 Numero de fases 3 Reductor planetario Encoder MR
31 Peso del motor 1959 32 mm P — S E— T 500/1000 ppv,
Los datos de la tabla son valores nominales. 1.0-8.0 Nm — 3 canales ’
Conexiones motor (cables AWG 20) Péginé 388/391 Pagina 463
rojo Bobinado 1 motor Pin 1
ne{gro Bobinado 2 motor Pin 2 Koaxdrive [ Electrénicas Recomendadas:| | Encoder HEDL 5540
blanco Bobinado 3 motor Pin 3 ?824mg1N = lélgtcagN Modul 24/2ag|ni :832 gOO pp|>v,
N.C. Pin4 .0-4.5Nm odule canales
ﬁlorl\ector g;dglagigzlc? Pagina 394 ESCON 36/3 EC 487 Pagina 475
olex -Ul- Husillo ESCON Mod. 50/4 EC-S 487 Freno AB 20
Conexiones sensores (cables AWG 26) @32 mm —] ESCON Module 50/5 487 =]4-—} 24vbc
amarillo Sensor Hall 1 Pin 1 Pagina 416-421 = ESGON 50/5 289 |d 0.1 Nm
marron Sensor Hall 2 Pin 2 DEC M 6 24/9 491 Pagina 516
gris Sensor Hall 3 Pin 3 C Module 9
azul GND Pin 4 DEC Module 50/5 491
verde Viar 3...24 VDC Pin 5 EPOS4 Micro 24/5 495
N.C. ) Pin 6 EPOS4 Mod./Comp.50/5 496
Conector  N°de articulo EPOS4 Mod./Comp. 24/1.5 496
ys%lﬁ)e(zma de cgr?g(-igr?a-ggggra los sensores Hall EPOS4 Comp. 24/5 3-axes 497
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