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Il Programa Stock Referencia

[ Programa Estandar
Programa Especial (previo encargo)

con terminales 110204 |110205|110206| 110207 [110208|110209| 110210 | 110211 |§i{sP4P4} 110213 | 110214
con cables |353109|353110 | 353111 | 353112 | 353113 | 353114 | 353115 | 353116 | 353117 | 353118 | 353119

| Datosdetmotor | N S N B

Valores a tensién nominal

1 Tensién nominal vV 24 36 6 72 9 12 15 18 24 30 36
2 Velocidad en vacio rom 3890 5190 4090 4060 4020 4440 3530 3640 4510 4680 4520
3 Corriente en vacio mA 677 699 29.2 24 19 165 941 82 845 716 567
4 Velocidad nominal rom 3460 4640 2940 2650 2620 3030 2070 2180 3060 3210 3050
5 Par nominal (max. par en continuo) mNm 453 508 13 183 1834 1832 129 129 128 126 125
6 Corriente nominal (max. corriente encontinuo) A 0.84 084 0.84 0814 0647 0529 033 0284 0262 0.214 0171
7 Par de arranque mNm 359 441 392 381 382 414 314 325 401 403 385
8 Corriente de arranque A 615 671 283 227 18 162 0.783 0697 0.797 0665 0.513
9 Max. rendimiento % 81 81 81 81 81 81 80 80 81 81 81
Caracteristicas
10 Resistencia en bornes Q 039 0536 212 317 499 741 192 258 301 451 702
11 Inductancia en bornes mH 0.04020.0509 0.227 0332 0.528 0.77 1.9 257 299 434 668
12 Constante de par mNm/A 584 657 139 168 212 255 401 467 503 606 752
13 Constante de velocidad rom/V 1640 1450 689 569 451 374 238 205 190 158 127
14 Relacion velocidad/par rom/mNm 109 19 105 108 106 108 114 13 14 17 119
15 Constante de tiempo mecanica ms 16.6 16.1 15 149 149 149 149 149 149 15 15
16 Inercia del rotor gcm? 144 129 136 132 133 131 126 126 125 122 121
Datos térmicos n [rpm] Il Funcionamiento en continuo
17 Resistencia térmica carcasa/ambiente  13.2 K/W Teniendo en cuenta los valores de resistencia

18 Resistencia térmica bobinado/carcasa 3.2 K/W
19 Constante de tiempo térmica del bobinado 12.5s

4.5W térmica antes mencionados (lineas 17 y 18). El rotor

20 Constante de tiempo térmica del motor 473s 6000 110209 alcanzara la maxima temperatura durante funciona-
21 Temperatura ambiente -30..+65°C miento en continuo a 25°C de temperatura ambiente
= limite térmico.

22 Max. temperatura del bobinado +85°C 4000

Datos mecanicos (cojinete sinterizado) [ 1 Funcionamiento intermitente

23 Max. velocidad permitida 6700 rpm 2000 El motor puede ser sobrecargado durante cortos
24 Juego axial 0.1-0.2mm periodos (ciclicamente).
25 Juego radial 0.012 mm
26 Carga axial max. (dinamica) 1.7N . . .
27 Max. fuerza de empuje a presion (estatica) 80N — 5 T 1(.) T 15. T 20. T v Eme“] —— Potencla nominal asignada
(idem, con eje sostenido) N 02 04 06 08 1A]
28 Carga radial max. a 5 mm de la brida 55N
Datos mecanicos (rodamiento a bolas) Sistema Modular maxon Detalles en el catalogo de la pagina 34
23 Max. velocidad permitida 6700 rpm .
24 Juego axial 0.1-0.2mm Reductor planetario |_ Encoder MR
25 Juego radial 0.025mm 926 mm ‘Ed ''''' - > "— B= 128-1000 ppy,
26 Carga axial max. (dinamica) 50N 0.75-4.5Nm 3 canales
27 Max. fuerza de empuje a presion (estatica) 75N Pagina 381 . . Pagina 463
(idem, con eje sostenido) 1200 N Reductor engranaje recto Electronicas Recomendadas: Encoder Enc
28 Carga radial méax. a 5 mm de la brida 205N 30mm =] Notas Pagina 34 22 mm
0.07-0.2Nm ESCON Module 24/2 486 100 ppy, 2 canales
Otras especificaciones Pagina 382 ESCON 36/2 DC 486 Pagina 468
29 Numero de pares de polos 1 Reductor planetario EPOS4 Micro 24/5 495 Encoder HED_5540
30 Numero de delgas del colector 13 J32mm Eq —-—-—1 =1 EPOS4 Mod./Comp.50/5 496 500 ppv,
31 Peso del motor . 119g 0.75-6.0Nm EPOS4 Comp. 24/5 3-axes 497 3 canales
CLL = Capacitor Long Life Pagina 383/384/387 EPOS4 Mod./Comp. 24/1.5 498 Pagina 472/474
Reductor engranaje recto 1 EPOS4 50/5 501
Los datos de la tabla son valores nhominales. @38 mm H—-H - EPOS2 P 24/5 504
Explicacion del diagrama en pagina 72. 0.1-0.6 Nm -EE
» Pagina 395 o
Opcion . Husillo
Rodar_nlentos a bolas en lugar de cojinetes 32 mm —
sinterizados Pagina 416-421 =
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