A-max

A-max 22 22 mm, Escobillas de grafito, 6 W

Kabel AWG 24/7

cable UL Style 1061 12°415°
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Il Programa Stock Referencia
[ Programa Estandar
Programa Especial (previo encargo)

con terminales | 110156 | 110158 | 110159 | 110160 | 110161 | 110162 | 110163 |gi{9)[:ZY 110165 | 110166 | 110167 | 110168
con cables [139848/353023353024| 231171 |353025[353026| 231174 [353027/353028353029/ 316659353603

| Datosdetmotor | N N N B

Valores a tensién nominal

1 Tensién nominal \ 6 9 9 12 12 15 18 24 24 36 48 48
2 Velocidad en vacio rom 9240 9690 8500 10200 9170 10000 9770 10500 8480 9630 9110 8210
3 Corriente en vacio mA 831 579 496 458 405 36 29 237 184 142 999 884
4 Velocidad nominal rom 6240 6530 5350 7060 6000 6890 6600 7380 5270 6420 5840 4940
5 Par nominal (max. par en continuo) mNm 591 688 704 696 695 693 692 69 697 686 675 6.86
6 Corriente nominal (max. corriente encontinuo) A 108 0859 0.77 0681 0613 0534 0432 0347 0283 0.21 0147 0135
7 Par de arranque mNm 194 221 198 237 209 229 22 237 189 211 192 176
8 Corriente de arranque A 329 259 204 217 172 165 129 112 0721 0606 0.393 0.325
9 Max. rendimiento % 67 70 69 72 70 72 72 73 70 72 71 70
Caracteristicas
10 Resistencia en bornes Q 182 348 442 553 696 909 14 215 333 594 122 148
11 Inductancia en bornes mH 0106 0.223 0.288 0.363 0445 0.585 0.891 137 21 3.69 73 8.97
12 Constante de par mNm/A 59 855 973 109 121 139 171 212 262 348 489 543
13 Constante de velocidad rom/V 1620 1120 981 875 790 689 558 450 364 274 195 176
14 Relacion velocidad/par rom/mNm 500 454 446 444 455 452 457 456 461 468 487 479
15 Constante de tiempo mecanica ms 213 205 204 202 203 202 201 201 201 201 202 201
16 Inercia del rotor gcm? 407 432 437 436 426 427 4.2 4.2 416 409 397 401
Rango de funcionamiento Leyenda
Datos térmicos , n[rpm] Il Funcionamiento en continuo
17 Resistencia térmica carcasa/ambiente 20 K/W Teniendo en cuenta los valores de resistencia
18 Resistencia ter_mlca bopmgdo/carcas_a 6.0 K/W 6.0W térmica antes mencionados (lineas 17 y 18). El rotor
19 Constante de tiempo térmica del bobinado 10.2s 10000 . o -
20 Constante de tiempo térmica del motor 313s 110160 alganzara la maﬂma terrlperatura durante funcm_)na—
21 Temperatura ambiente -30..+85°C 8000 mllen_to er) co_ntlnuo a 25°C de temperatura ambiente
22 Max. temperatura del bobinado +125°C 00 = limite térmico.
Datos mecanicos (cojinete sinterizado) 4000 [ 1 Funcionamiento intermitente
23 Max. velocidad permitida 9800 rpm El motor puede ser sobrecargado durante cortos
24 Juego axial 0.05-0.15mm 2000 periodos (ciclicamente).
25 Juego radial 0.012 mm
26 Carga axial max. (dindmica 1N . . .
57 Wit ot do Soute 8 presion (estética) 80N 20 40 60 80 100 MimNml . Potencianominal asignada
(idem, con eje sostenido) 40N 02 04 06 08 10 1[A]
28 Carga radial max. a 5 mm de la brida 2.8N
Datos mecanicos (rodamiento a bolas) Sistema Modular maxon Detalles en el catalogo de la pagina 34
23 Méax. velocidad permitida 9800 rpm .
24 Juego axial 0.05-0.15mm Reductor planetario L " Encoder MR
25 Juego radial 0.025 mm ?%25”&“,\' —g» =i =-- B= g?spp"' |
26 Carga axial max. (dinamica) 3.3N -1-0.0Nm | /3 canales
27 Max. fuerza de empuje a presion (estatica) 45N Fagina372/373 . Pagina 460
(idem, con eje sostenido) 40N Reductor planetario Electronicas Recomendadas: Encoder MR
28 Carga radial max. a 5 mm de la brida 123N 922mm E}”—-—- 1 = Notas Pagina 34 E—I“ 128/256/512 ppv,
0.5-2.0Nm ESCON Module 24/2 486 2/3 canales
Otras especificaciones Pagina 374/376 ESCON 36/2 DC 486 Pagina 461
29 Numero de pares de polos 1 Reductor engranaje recto ESCON Module 50/5 487 Encoder Enc
30 Numero de delgas del colector 9 @24 mm E‘E ...... -1 ESCON 50/5 489 22 mm
31 Peso del motor 54g O.1Nm EPOS4 Micro 24/5 495 100 ppv, 2 canales
Péagina 380 EPOS4 Mod./Comp. 24/1.5 496 Péagina 468
Los datos de la tabla son valores nominales. Husillo EPOS4 Mod./Comp.50/5 496
Explicacion del diagrama en pagina 72. @22 mm = EPOS4 Comp. 24/5 3-axes 497
Pagina 414/415 =
Opcion

Rodamientos a bolas en lugar de cojinetes
sinterizados
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