RE 40 40 mm, Escobillas de grafito, 150 W
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Il Programa Stock
1 Programa Estandar
Programa Especial (previo encargo)

Referencia

148867(148877

Valores a tension nominal
1 Tensién nominal vV 12 24 48 48 48 48 48 48 48 48
2 Velocidad en vacio rom 6920 7580 7590 6420 5560 3330 2690 2130 1720 1420
3 Corriente en vacio mA 241 137 686 537 437 219 16.6 125 9.66 776
4 Velocidad nominal rom 6380 6940 7000 5810 4930 2710 2060 1510 1080 781
5 Par nominal (max. par en continuo) mNm 949 177 187 186 180 189 190 192 192 190
6 Corriente nominal (max. corriente en continuo) A 6 6 317 266 223 14 113 0909 073 0.6
7 Par de arranque mNm 1720 2420 2560 2040 1620 1020 814 655 523 424
8 Corriente de arranque A 105 802 424 286 19.7 743 479 306 197 1.32
9 Max. rendimiento % 88 91 92 91 91 89 89 88 86 85
Caracteristicas
10 Resistencia en bornes Q 015 0299 113 168 244 646 10 15.7 244 363
11 Inductancia en bornes mH 0024 0082 033 046 0613 17 262 414 6.41 9.32
12 Constante de par mNm/A 164 302 603 7.3 82.2 137 170 214 266 321
13 Constante de velocidad rom/V 581 317 158 134 116 69.7 562 447 359 298
14 Relacion velocidad/par rom/mNm 4.05 314 297 316 345 3.29 3.31 327 329 337
15 Constante de tiempo mecanica ms 589 467 4.28 4.2 419 416 415 415 415 416
16 Inercia del rotor gcm? 139 142 137 127 16 121 120 121 120 18
Rango de funcionamiento Leyenda

Datos térmicos
17 Resistencia térmica carcasa/ambiente
18 Resistencia térmica bobinado/carcasa

Il Funcionamiento en continuo
Teniendo en cuenta los valores de resistencia
térmica antes mencionados (lineas 17 y 18). El rotor

n [rpm]

4.7 KIW
1.9 K/W

12000

19 Constante de tiempo térmica del bobinado 41.5 s . o )
20 Constante de tiempo térmica del motor 809s ' ak_:anzara la maxima temperatura durante funcpna—
21 Temperatura ambiente ~30..+100°C miento en continuo a 25°C de temperatura ambiente
22 Max. temperatura del bobinado +155°C 8000 = limite térmico.
Datos mecanicos (rodamiento a bolas) 1 Funcionamiento intermitente
23 Max. velocidad permitida 12000 rpm 4000 El motor puede ser sobrecargado durante cortos
24 Juego axie}l 0.05-0.15mm periodos (ciclicamente).
25 Juego radial 0.025 mm
26 Carga axial max. (dinamica) 56N 50 100 150 200 M [mNm]

—— Potencia nominal asighada

27 Max. fuerza de empuje a presion (estatica) 110 N 1o
(idem, con eje sostenido) 1200 N .
28 Carga radial max. a 5 mm de la brida 28N

2.0 3.0 40 I[A]

Sistema Modular maxon

Otras especificaciones
29 Numero de pares de polos 1

Detalles en el catalogo de la pagina 34

p Reductor planetario - Encoder MR

30 Numero de delgas del colector 13 —

31 Peso del motor 48049 ?_4125"&'21 ] > E{ F < B= gscgr‘élgsz“' ppv,
Los datos de la tabla son valores hominales. Pagina 396 . . Pagina 464
Explicacion del diagrama en pagina 72. Reductor planetario Electrénicas Recomendadas: - Encoder HED_5540

@52 mm Notas Pagina 34 |- 500 ppv,
Opcion 4-30Nm ESCON Mod. 50/5 487 3 canales
Rodamiento a bolas pretensado Pagina 401 ESCON Mod. 50/8 (HE) 488 Pagina 471/474
ESCON 50/5 489 11 —1 FrenoAB28

* \ersion industrial con retén en el eje ESCON 70/10 489 g 24VDC
(aumenta la corriente en vacio). EPOS4 Mod./Comp.50/5 496 0.4 Nm
Grado de proteccion IP54 unicamente si el mon- EPOS4 Module 50/8 497 Pagina 519
taje es del lado de las escobillas segun el sistema. EPOS4 Comp.50/8CAN 499 Versi?n Industrial

EPOS4 50/5 501~ PS4
EPOS4 70/15 501 Eg;i?ge‘{;'g')'- 9140
EPOS2 P 24/5 504 Freno AB 28
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