RE 16 @16 mm, Escobillas de grafito, 4.5 W
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I Programa Stock Referencia
1 Programa Estandar
Programa Especial (previo encargo)
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Valores a tension nominal
1 Tensién nominal V 48 4.8 6 72 9 12 15 18 24 30 36 45 48 48 48
2 Velocidad en vacio rpm 12700 12100 13200 13600 13100 13900 14000 13200 14000 14700 14100 14500 14200 10100 5320
3 Corriente en vacio mA 105 987 876 754 569 459 371 285 23 196 156 128 1.8 766 363
4 Velocidad nominal rpm 11200 10500 11500 11700 11000 11900 12200 11300 12200 12900 12300 12700 12400 8130 3170
5 Par nominal (max. par en continuo) mNm 215 227 267 318 409 436 434 448 45 437 444 441 443 465 477
6 Corriente nominal (max. corriente en continuo) A 072 0.72 072 072 069 0582 0467 0375 0299 0.245 0.199 0162 015 0O.111 0.0603
7 Par de arranque mNm 263 227 258 274 299 343 353 334 363 368 356 362 354 242 121
8 Corriente de arranque A 756 626 616 558 465 423 351 26 224 191 148 123 111 0541 0144
9 Max. rendimiento % 69 69 72 73 76 79 79 79 80 80 80 81 81 78 71
Caracteristicas
10 Resistencia en bornes Q 0635 0767 0975 129 194 283 428 693 107 157 244 365 433 887 334
11 Inductancia en bornes mH 0021 0.023 003 0.042 0071 013 0174 0285 0452 064 0994 148 174 344 121
12 Constante de par mNm/A 348 364 42 491 643 811 101 129 162 193 241 294 319 448 839
13 Constante de velocidad rom/V 2750 2630 2280 1940 1480 1180 948 742 589 495 397 325 299 213 14
14 Relacion velocidad/par rom/mNm 502 554 529 51 447 41 403 399 389 403 402 404 407 423 453
15 Constante de tiempo mecanica ms 907 835 736 671 613 578 556 543 531 528 525 523 522 524 528
16 Inercia del rotor gem? 173 144 133 126 131 134 132 13 13 125 125 124 123 118 1m
Rango de funcionamiento Lojenda
Datos térmicos ) n [rpm] Il Funcionamiento en continuo
17 Resistencia térmica carcasa/ambiente 30 K/W Teniendo en cuenta los valores de resistencia
18 Resistencia termlca bopmgdo/carcasg 8.5 K/W 4.5W térmica antes mencionados (lineas 17 y 18). El rotor
19 Constante de tiempo térmica del bobinado 10.6 s 16000 | 41 sxima t tura d te funci
20 Constante de tiempo térmica del motor ~ 459's 118733 alcanzara la maxima témperatura durante funciona-
21 Temperatura ambiente -20..465°C 12000 mllenlto er) cqntlnuo a 25°C de temperatura ambiente
22 Méx. temperatura del bobinado +85°C = limite térmico.
8000
Datos mecanicos (cojinete sinterizado) 1 Funcionamiento intermitente
23 Max. velocidad permitida 16000 rpm 4000 El motor puede ser sobrecargado durante cortos
24 Juego axm}l 0.05-0.15mm periodos (ciclicamente).
25 Juego radial 0.014 mm
26 Carga axial max. (dindmica) 0.8N 20 4.0 60 M [mN . . .
27 Max. fuerza de empuje a presion (estatica) 15N r T T T T T [m n-n] —— Potencia nominal asignada
(idem, con eje sostenido) 60N 01 02 03 04 05 I[A]
28 Carga radial méx. a 5 mm de la brida 15N

Otras especificaciones Sistema Modular maxon Detalles en el catalogo de la pagina 34

29 Numero de pares de polos 1 .
30 Numero de delgas del colector 7 %ef'é‘frt]x planetario E‘i I | i B= ggcggver MR
31 Peso del motor 409 O.,1 - 0.3Nm 2/3 ca’nales
Los datos de la tabla son valores nominales. Pagina 369 . . Pagina 460
Explicacion del diagrama en pagina 72. Reductor planetario Electronicas Recomendadas: Encoder MR
316 mm EH—'—'—- Notas Pagina 34 B= 128/256/512 ppv,
0.2-0.6 Nm ESCON Module 24/2 486 2/3 canales
Pagina 370 ESCON 36/2 DC 486 Pagina 461
Husillo q ESCON Module 50/5 487
216 mm 1= ESCON 50/5 489
Pagina 411-413 EPOS4 Micro 24/5 495

EPOS4 Mod./Comp. 24/1.5 496
EPOS4 Mod./Comp.50/5 496
EPOS4 Comp. 24/5 3-axes 497
EPOS4 50/5 501
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