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RE 13 @13 mm, Escobillas de grafito, 1.5 W
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Il Programa Stock Referencia

1 Programa Estandar
Programa Especial (previo encargo)

Datos del motor

Valores a tensiéon nominal

1 Tensién nominal \' 3 36 4.2 4.8 6 72 9 12 12 15 18 20
2 Velocidad en vacio rom 13200 13000 13300 12300 12700 12300 12300 13300 12300 13100 14000 13300
3 Corriente en vacio mA 197 159 140 m 925 737 592 492 447 389 351 297
4 Velocidad nominal rom 8520 7790 8260 7130 7480 7010 7000 8040 6940 7870 8890 8020
5 Par nominal (max. par en continuo) mNm 106 123 127 128 125 126 125 121 122 121 1.2 119
6 Corriente nominal (max. corriente en continuo) A 072 0659 0588 0481 039 0316 0252 0199 0186 0157 0.139 0119
7 Par de arranque mNm 319 33 356 326 325 316 312 328 301 323 351 322
8 Corriente de arranque A 167 141 132 0989 0.814 0639 0506 0429 0.368 0.335 0.321 0.254
9 Max. rendimiento % 44 45 46 45 45 44 44 45 43 44 46 44
Caracteristicas
10 Resistencia en bornes Q 18 256 318 485 737 13 178 28 326 448 561 788
11 Inductancia en bornes mH 0.036 0.054 0.072 0108 0.158 0243 0.377 0579 0661 0921 119 159
12 Constante de par mNm/A 191 235 269 33 4 495 617 764 817 964 109 127
13 Constante de velocidad rom/V 5000 4070 3550 2890 2390 1930 1550 1250 11770 990 872 753
14 Relacion velocidad/par rom/mNm 4700 4440 4190 4250 4410 4390 4460 4570 4660 4600 4470 4680
15 Constante de tiempo mecanica ms 142 141 14 14 14.1 142 142 143 143 143 142 144
16 Inercia del rotor gcm? 0.288 0.303 0.318 0315 0.306 0308 0304 0.3 0.293 0.297 0.303 0.294
Datos térmicos n [rpm] Il Funcionamiento en continuo

17 Resistencia térmica carcasa/ambiente 46 K/W
18 Resistencia térmica bobinado/carcasa 14 K/W
19 Constante de tiempo térmica del bobinado 5.38 s
20 Constante de tiempo térmica del motor 231s

Teniendo en cuenta los valores de resistencia
térmica antes mencionados (lineas 17 y 18). El rotor
15000 alcanzara la maxima temperatura durante funciona-

21 Temperatura ambiente -20..+85°C mign_to en co_ntinuo a 25°C de temperatura ambiente
22 Max. temperatura del bobinado +125°C 10000 = limite térmico.
Datos mecanicos (cojinete sinterizado) [ 1 Funcionamiento intermitente
23 Max. velocidad permitida 16000 rpm El motor puede ser sobrecargado durante cortos
24 Juego axial 0.05-0.15mm periodos (ciclicamente).
25 Juego radial 0.014 mm
26 Carga axial max. (dinamica) 0.8N 05 1.0 15 20 M [mNm] . . .
27 Max. fuerza de empuje a presion (estatica) 15N T 02 o4 06 o8 1A —— Potencia nominal asignada
(idem, con eje sostenido) 140N i : : . (Al
28 Carga radial max. a 5 mm de la brida 14N
Otras especificaciones Sistema Modular maxon Detalles en el catalogo de la pagina 34
29 Numero de pares de polos 1 Reduct I tari E der MR
30 Nimero de delgas del colector 7 Reductor planetario - ncoader
31 Peso del motor 18g 913mm =+-—A -—-if= B’ 16 ppv,
O.’05—0.15 Nm = 2,cz?nales
Los datos de la tabla son valores nominales. Pagina 363 . o Pagina 457
Explicacion del diagrama en pagina 72. Reductor planetario Electrénicas Recomendadas: Encoder MR
&13mm -£=f{--—-+ Notas Pagina 34 B= 64-256 ppy,
0.2-0.35Nm ESCON Module 24/2 486 2 canales
Pagina 364 ESCON 36/2 DC 486 Pagina 458/459
EPOS4 Micro 24/5 495

EPOS4 Mod./Comp. 24/1.5 496
EPOS4 Comp. 24/5 3-axes 497
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