RE

RE10 @10 mm, Escobillas de metal precioso, 1.5 W
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Il Programa Stock Referencia

1 Programa Estandar
Programa Especial (previo encargo)

Valores a tensiéon nominal

1 Tension nominal vV 24 24 45 4.5 6 72 9 10 12
2 Velocidad en vacio rom 10400 8560 12800 10600 12400 11900 12200 12300 12500
3 Corriente en vacio mA 217 17 151 1.8 108 855 706 645 55
4 Velocidad nominal rom 4170 2230 6530 4210 6160 5900 6080 6250 6510
5 Par nominal (max. par en continuo) mNm 151 149 148 147 15 156 153 154 155
6 Corriente nominal (max. corriente en continuo) A 0.715 0.583 0462 0379 0339 0.282 0.226 0.207 0176
7 Par de arranque mNm 249 202 304 247 301 313 308 314 324
8 Corriente de arranque A 115 0771 0919 0619 066 0549 0444 0412 0.36
9 Max. rendimiento % 75 73 76 75 76 7 7 77 7
Caracteristicas
10 Resistencia en bornes Q 208 31 4.9 727 909 131 203 243 333
11 Inductancia en bornes mH 0.017 0025 004 0059 0077 012 0178 0.215 0.299
12 Constante de par mNm/A 216 262 33 399 456 57 6.95 763 9
13 Constante de velocidad rom/V 4410 3640 2890 2400 2100 1680 1370 1250 1060
14 Relacion velocidad/par rom/mNm 4240 4330 4280 4370 4180 3860 4010 3980 3930
15 Constante de tiempo mecanica ms 462 461 46 459 458 456 459 456 456
16 Inercia del rotor gcm? 0104 0102 0102 01 0105 OM3 0109 o011 011
Datos térmicos n [rpm] Il Funcionamiento en continuo
17 Resistencia térmica carcasa/ambiente 37.5 K/W Teniendo en cuenta los valores de resistencia
18 Resistencia ter_mlca bopme_ado/carcas_a 9.0 K/W 15000 1.5W térmica antes mencionados (lineas 17 y 18). El rotor
19 Constante de t!empo term!ca del bobinado 2.22 s 256101 alcanzara la maxima temperatura durante funciona-
20 Constante de tiempo térmica del motor 135s X . o X
21 Temperatura ambiente -20..+65°C mlgn_to er'1 co_ntlnuo a 25°C de temperatura ambiente
22 Max. temperatura del bobinado +85°C = limite térmico.
Datos mecanicos (cojinete sinterizado) [ 1 Funcionamiento intermitente
23 Max. velocidad permitida 14000 rpm El motor puede ser sobrecargado durante cortos
24 Juego axial 0.05-0.15mm periodos (ciclicamente).
25 Juego radial 0.012 mm
26 Carga axial max. (dindamica) 0.15N 05 1.0 15 2.0 M [mNm . . .
27 Mé)g fuerza de empuje a presion (estatica) 15N T o1 02 03 04 05 : i [A; Potencla nominal asignada
28 Carga radial max. a 4 mm de la brida 0.4N : : : ’ ’

Otras especificaciones

29 Numero de pares de polos il Sistema Modular maxon Detalles en el catalogo de la pagina 34

30 Numero de delgas del colector 7 Reductor planetario B Encoder MR
31 Peso del motor 109
@10 mm =] — —|-_ B= 16 ppy,
Los datos de la tabla son valores nominales. 8',0(.)5 '396})”’“ — g.ce?”a|2357
Explicacion del diagrama en pagina 72. agina . . agina
Reductor planetario Electrénicas Recomendadas: Encoder MR
@10 mm i%" Notas Pagina 34 B= 64-256 ppy,
0.01-0.15Nm ESCON Module 24/2 486 2 canales
Pagina 361 ESCON 36/2 DC 486 Pagina 458
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