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Il Programa Stock Referencia
1 Programa Estandar
Programa Especial (previo encargo)

Bconcables| 462207 463219 463220 463221 463222 463223
A con terminales | 347723 347724 347725 347728 347726 347727

Datos del motor

Valores a tensiéon nominal

1 Tensién nominal \' 24 4.2 6 72 9 12
2 Velocidad en vacio rpom 13900 14200 13300 14300 14400 15600
3 Corriente en vacio mA 19.2 1.2 73 6.66 5.35 444
4 Velocidad nominal rpm 4320 4480 3500 4220 4760 5410
5 Par nominal (max. par en continuo) mNm 0.63 0.624 0.616 0.596 0.626 0.589
6 Corriente nominal (max. corriente en continuo) A 0412 0.237 0155 0134 [OX)K] 0.0865
7 Par de arranque mNm 0.925 0.932 0.857 0.866 0.957 0.925
8 Corriente de arranque A 0.581 0.34 0.207 0187 0166 013
9 Max. rendimiento % 67 67 66 66 68 67
Caracteristicas
10 Resistencia en bornes Q 413 123 29 38.5 543 92.2
11 Inductancia en bornes mH 0.03 0.09 0.206 0.257 0.4 0.606
12 Constante de par mNm/A 1.59 2.74 415 463 5.77 rall
13 Constante de velocidad rpom/V 6000 3490 2300 2060 1650 1340
14 Relacion velocidad/par rom/mNm 15600 15700 16100 17200 15500 17400
15 Constante de tiempo mecanica ms 6.31 6.3 6.34 6.44 6.29 6.49
16 Inercia del rotor gcm? 0.0388 0.0383 0.0375 0.0358 0.0387 0.0355
Datos térmicos n [rpm] Il Funcionamiento en continuo
17 Resistencia térmica carcasa/ambiente 48 K/W Teniendo en cuenta los valores de resistencia

18 Resistencia térmica bobinado/carcasa 22 K/W

0.5W Srmi i i
19 Constante de tiempo térmica del bobinado 2.96 s 24000 térmica antes mencionados (lineas 17 y 18). El rotor

20 Constante de tiempo térmica del motor 21.3s 20000 347724 alganzaré la méxima terrlperatura durante fundc.ma_
21 Temperatura ambiente -20..+65°C mllen_to er'1 co_ntlnuo a 25°C de temperatura ambiente
22 Max. temperatura del bobinado +85°c 16000 = limite térmico.

12000

Datos mecanicos (cojinete sinterizado) 8000 [ 1 Funcionamiento intermitente
23 Max. velocidad permitida 23000 rpm El motor puede ser sobrecargado durante cortos
24 Juego axial 0.02-0.1 mm 4000 periodos (ciclicamente).
25 Juego radial 0.012 mm
26 Carga axial max. (dinamica) 0.15N 0.2 0.4 0.6 M [mNm . . .
27 Max. fuerza de empuje a presion (estatica) 10N T T o1 T 02 T 0-3[ . -A] Potencia nominal asignada
28 Carga radial max. a 4 mm de la brida 0.6N : : : [A]

Otras especificaciones

29 Numero de pares de polos 1 BEEYEL I T ETEGEVE]] Detalles en el catalogo de la pagina 34

30 Numero de delgas del colector 5 Reductor planetario " para tipo A:
31 Peso del motor 409 S HI _ :”| |E B= B dor MR
Los datos de la tabla son valores nominales. 801 - 03'155"“ ']500 ppzf,528canales
Explicacion del diagrama en pagina 72. agl.na aglne.z
Husillo { Electrénicas Recomendadas: para tipo A:
&8 mm 1= Notas Pagina 34 I;;J Encoder 8 OPT
Pagina 409-410 ESCON Module 24/2 486 50 ppv, 2 canales

ESCON 36/2DC 486 Pagina 465
EPOS4 Mod./Comp. 24/1.5 496
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