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A-max 32 J32 mm, Graphitbursten, 20 Watt
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Bl | agerprogramm Artikelnummern

[ 7 Standardprogramm
Sonderprogramm (auf Anfrage)

mit Terminals [236666/236667|236668/236669¢&1:1(+) 236671236672

Motordaten

Werte bei Nennspannung

1 Nennspannung \' 6 9 12 24 30 36 42
2 Leerlaufdrehzahl min' 4880 5000 4670 6460 6160 5860 5650
3 Leerlaufstrom mA 123 842 582 428 323 253 208
4 Nenndrehzahl min®' 3400 3480 3170 5060 4740 4430 4210
5 Nennmoment (max. Dauerdrehmoment) mNm 445 431 44 455 451 454 45
6 Nennstrom (max. Dauerbelastungsstrom) A 396 262 187 133 1.01 0.804 0.659
7 Anhaltemoment mNm 153 146 140 212 197 189 178
8 Anlaufstrom A 132 857 577 602 427 324 254
9 Max. Wirkungsgrad % 80 80 80 84 83 83 83
Kenndaten
10 Anschlusswiderstand Q 0454 105 208 399 702 111 16.6
11 Anschlussinduktivitat mH 006 013 0.264 0556 0.954 152 222
12 Drehmomentkonstante mNm/A  11.6 17 243 352 461 582 704
13 Drehzahlkonstante min/V 825 562 394 271 207 164 136
14 Kennliniensteigung min"/mNm 324 348 338 308 316 313 319
15 Mechanische Anlaufzeitkonstante ms 15 149 147 146 146 146 147
16 Rotortragheitsmoment gcm? 442 408 417 453 442 446 438

Spezifikationen

Betriebsbereiche Legende

Thermische Daten B n [min] I Dauerbetriebsbereich
%g merm. W!gersia“g \?V?hzuse'éllfrt]” ;? zw Unter Beriicksichtigung der angegebenen ther-
19 Thz:m. Zéitﬁgi:tgnte Igeruvrb?(;klfn ause 178 20w mischen Widerstande (Ziffer 17 und 18) und einer
20 Therm- Zeitkonstante des Motors 9 52'1 s 6000 Umgebungstemperatur von 25°C wird bei dauernder
21 Umgebungstemperatur -20..+85°C Belastung die maximal zuldssige Rotortemperatur
22 Max. Wicklungstemperatur +125°C 4000 erreicht = thermische Grenze.

Mechanische Daten (Kugellager) [ 1 Kurzzeitbetrieb
%2 g)r(_er?zd_relhzahl o 126%0202min'1 2000 Der Motor darf kurzzeitig und wiederkehrend iiber-

lalspie 12-0.22mm lastet werden.

25 Radialspiel 0.025 mm
26 Max. axiale Belastung (dynamisch) 7.6 N M [mN .
27 Max. axiale Aufpresskraft (statisch) 110N — 20 %0 0  MimNml . Typenleistung

(statisch, Welle abgestiitzt) 2000 N 0.5 1.0 15 I[A]

28 Max. radiale Belastung, 5 mm ab Flansch 32N

maxon Baukastensystem Details auf Katalogseite 34

Mechanische Daten (Sinterlager)

23 Grenzdrehzahl 6000 min-* Planet trieb Encoder MR
24 Axialspiel 0.12-0.22 mm @3’;‘3 engetriebe 2’%%° 1‘952 i
25 Radialspiel 0.012mm SSLMAR EE[ T = 1= E—I’ Somal e
26 Max. axiale Belastung (dynamisch) 50N A )
27 Max. axiale Aufpresskraft (statisch) 110N Se.lte 383_3_85/387_388 = Seite 464

(statisch, Welle abgestiitzt) 2000 N Stirnradgetriebe Empfohlene Elektronik: Encoder HED_5540
28 Max. radiale Belastung, 5 mm ab Flansch 10.5N gisgﬂénN = Hinweise Seite 34 g?(o lmlp-,

-1-0U.6Nm 4 ESCON Module 24/2 486 ana

Weitere Spezifikationen Seite 395 ESCON 38 /2u DeC 486 Seite 472/474
29 Polpaarzahl 1 Spindelgetriebe I ESCON Module 50/5 487
30 Anzahl Kollektorsegmente 13 <&32mm £ | ESCON 50/5 489
31 Motorgewicht 2409 Seite 416-421 ESCON 70/10 489

Mq_tordaten gemass Tapelle sin(_:l Nenndaten. Egggi I\Mn:gc/)czoifml\’; igg

Erlauterungen zu den Ziffern Seite 72. EPOS4 Mod./Comp. 24/1.5 496

Option EPOS4 Comp. 24/5 3-axes 497

Sinterlager anstelle Kugellager EPOS4 50/5 501

EPOS2 P 24/5 504
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