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A-max 26 26 mm, Commutation Graphite, 11 Watt

Kabel AWG 24/7
cable UL Style 1061
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Il Programme Stock
[ Programme Standard
Programme Spécial (sur demande)

Numéros d’article

avec bornes [110958 110959|110960| 110961 | 110962 | 110963 | 110964 | 110965 | 110966 | 110967 | 110968

Caractéristiques moteur

Valeurs a la tension nominal
1 Tension nominale \'

2 Vitesse avide tr/min
3 Courant a vide mA
4 Vitesse nominale tr/min
5 Couple nominal (couple permanent max.) mNm
6 Courant nominal (courant permanent max.) A
7 Couple de démarrage mNm
8 Courant de démarrage A

9 Rendement max. %
Caractéristiques

10 Résistance aux bornes Q

11 Inductivité mH
12 Constante de couple mNm/A
13 Constante de vitesse tr/min/V
14 Pente vitesse/couple tr/min/mNm
15 Constante de temps mécanique ms
16 Inertie du rotor gcm?

Spécifications

Données thermiques
17 Résistance therm. carcasse/air ambiant 13.2 K/W

18 Résistance therm. bobinage/carcasse 3.2 K/W
19 Constante de temps therm. bobinage 125s
20 Constante de temps therm. du moteur 473s
21 Température ambiante -30...+85°C
22 Température max. de bobinage +125°C

Données mécaniques (roulement a billes)
23 Nombre de tours limite 10400 tr/min

24 Jeu axial 0.1-0.2mm
25 Jeu radial 0.025 mm
26 Charge axiale max. (dynamique) 5N

27 Force de chassage axiale max. (statique) 75N
(statique, axe maintenu) 1200N
28 Charge radiale max. a 5 mm du flasque 20N

Données mécaniques (paliers lisses)

23 Nombre de tours limite 10400 tr/min
24 Jeu axial 0.1-0.2mm
25 Jeu radial 0.012 mm
26 Charge axiale max. (dynamique) 1.7N

27 Force de chassage axiale max. (statique) 80N
(statique, axe maintenu) 1200N

28 Charge radiale max. a 5 mm du flasque 55N
Autres spécifications

29 Nombre de paires de poles 1

30 Nombre de lames au collecteur 13

31 Poids du moteur 1199

Les caractéristiques moteur du tableau
sont des valeurs nominales.
Explications des chiffres page 72.

Option
Paliers lisses au lieu des roulements a billes

164  maxon DC motor

6 72 12 15 18 24
9740 10400 8190 8450 8040 8890
143 130 57 475 371 317
9210 9700 6720 6620 6080 6910
548 626 142 174 187 184
1.08 108 108 108 0919 0.749
102 964 802 805 771 833
74 147 579 48 364 326
83 82 81 81 81 82

0345 049 207 313 494 736
004 0051 0227 0333 0529 0.77
584 657 139 168 212 255
1640 1450 689 569 451 374
966 109 103 106 105 108
146 147 146 147 147 147
144 129 186 132 133 131

30 36
7050 7280
189 164
5000 5230
182 182
047 0404
63 65.2
157 14
80 80
191 258
19 258
401 467
238 205
13 13
149 149
125 126

42 48 48
7880 7470 6010
155 127 966
5840 5390 3900
181 178 179
0.373 0.305 0.247
703 645 514
14 106 0684
80 80 78
301 451 702
299 434 6.68
503 606 752
190 188 127
13 nz 19
14.9 15 15
125 122 121

Plages d'utilisation Légende

n [tr/min]

11w

Plage de fonctionnement permanent
Compte tenu des resistances thermiques (lignes
17 et 18) la température maximum du rotor peut

10000 110963 étre atteinte au valeur nominal de couple et vitesse

8000 et & la température ambiante de 25°C.

= Limite thermique.
6000
4000 [ 1 Fonctionnement intermittent
La surcharge doit étre de courte durée.
2000
—— Puissance conseillée
5 10 15 20 M [mNm]
' 02 04 06 08 7S

Construction modulaire maxon Détails sur la page de catalogue 34
Réducteur planétaire }_ Codeur MR
@26mm =] i L E|==- - E—I’ 128-1000 Imp.,
0.75-4.5Nm 3 canaux
Page 381 Page 463
Réducteur a pignons droits Electronique recommandée: Codeur Enc
@30 mm =1 Informations Page 34 ﬁ 22 mm
0.07-0.2Nm ESCON Module 24/2 486 100 Imp., 2 canaux
Page 382 ESCON 36/2 DC 486 Page 468
Réducteur planétaire ESCON Module 50/5 487 Codeur HED_5540
32 mm [~ 17| ESCON 50/5 489 500 Imp.,
0.75-6.0 Nm ESCON 70/10 489 3 canaux
Page 383/384/387 EPOS4 Micro 24/5 495 Page 472/474
Réducteur a pignons droits EPOS4 Mod./Comp. 50/5 496
238 mm =™ [[ 7| EPOS4 Mod./Comp. 24/1.5 496
0.1-0.6 Nm + EPOS4 Comp. 24/5 3-axes 497
Page395 EPOS4 50/5 501
Entrainement vis/écrou EPOS2 P 24/5 504
@32 mm =T
Page 416-421
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