A-max

A-max 26 26 mm, Graphitbursten, 11 Watt

Kabel AWG 24/7
cable UL Style 1061

Kabel rot
cable red

Terminal 2.8x0.4

(+ Terminal)
M1.6 xk.6 tief/deep
M
[e]g0.2] 8 ]
M1:2

Il | agerprogramm
[ ] sStandardprogramm
Sonderprogramm (auf Anfrage)

mit Terminals

Motordaten

Werte bei Nennspannung
1 Nennspannung \

2 Leerlaufdrehzahl min”
3 Leerlaufstrom mA
4 Nenndrehzahl min”'
5 Nennmoment (max. Dauerdrehmoment) mNm
6 Nennstrom (max. Dauerbelastungsstrom) A
7 Anhaltemoment mNm
8 Anlaufstrom A
9 Max. Wirkungsgrad %
Kenndaten
10 Anschlusswiderstand Q
11 Anschlussinduktivitat mH
12 Drehmomentkonstante mNm/A
13 Drehzahlkonstante min-/V
14 Kennliniensteigung min”'/mNm
15 Mechanische Anlaufzeitkonstante ms
16 Rotortragheitsmoment gcm?

Spezifikationen

Thermische Daten

17 Therm. Widerstand Gehause-Luft 13.2 K/IW
18 Therm. Widerstand Wicklung-Gehause 3.2 K/W
19 Therm. Zeitkonstante der Wicklung 125s
20 Therm. Zeitkonstante des Motors 473s
21 Umgebungstemperatur -30...+85°C
22 Max. Wicklungstemperatur +125°C
Mechanische Daten (Kugellager)
23 Grenzdrehzahl 10400 mint
24 Axialspiel 0.1-0.2mm
25 Radialspiel 0.025 mm
26 Max. axiale Belastung (dynamisch) 5N
27 Max. axiale Aufpresskraft (statisch) 75N
(statisch, Welle abgestiitzt) 1200N

28 Max. radiale Belastung, 5 mm ab Flansch 20N

Mechanische Daten (Sinterlager)

23 Grenzdrehzahl 10400 min*
24 Axialspiel 0.1-0.2mm
25 Radialspiel 0.012 mm
26 Max. axiale Belastung (dynamisch) 1.7N
27 Max. axiale Aufpresskraft (statisch) 80N

(statisch, Welle abgestiitzt) 1200N

28 Max. radiale Belastung, 5 mm ab Flansch 55N
Weitere Spezifikationen

29 Polpaarzahl 1

30 Anzahl Kollektorsegmente 13

31 Motorgewicht 119¢g

Motordaten gemass Tabelle sind Nenndaten.
Erlauterungen zu den Ziffern Seite 72.

Option
Sinterlager anstelle Kugellager

164  maxon DC motor

(L=4.2 min.) 3.5Ncm max.

-0.02

@8 -0.05 (@]

-0.005
@3 -0.010

M2x4.4 tief/deep
Ma (L=4 min.) 8.5Ncm max.

@ [60.2[A]

0
|2 max. 2.2 -0.2

44,7 max.

0
12.8 -0.6 16 -1

Artikelnummern

110958110959 110960 | 110961 | 110962 | 110963 | 110964 | 110965 | 110966 | 110967 | 110968

6 72 12 15 18 24 30 36 42 48 48

9740 10400 8190 8450 8040 8890 7050 7280 7880 7470 6010
143 130 57 475 371 3.7 189 164 155 127 966
9210 9700 6720 6620 6080 6910 5000 5230 5840 5390 3900
548 626 142 174 187 184 182 182 181 178 179
108 108 108 108 0919 0749 047 0404 0.373 0.305 0.247
102 964 802 805 771 833 63 652 703 645 514
74 147 579 48 364 326 157 14 14 106 0.684
83 82 81 81 81 82 80 80 80 80 78
0345 049 207 313 494 736 191 258 301 451 702
0.04 0051 0227 0333 0529 077 19 258 299 434 6.68
584 657 139 168 212 255 401 467 503 606 752
1640 1450 689 569 451 374 238 205 190 158 127
966 109 103 106 105 108 13 13 13 nrz 119
146 147 146 147 147 147 149 149 149 15 15
144 129 186 132 133 131 125 126 125 122 121
n[min] Il Dauerbetriebsbereich
Unter Beriicksichtigung der angegebenen ther-
11w mischen Widerstande (Ziffer 17 und 18) und einer
10000 110963 Umgebungstemperatur von 25°C wird bei dauernder
8000 Belastung die maximal zuldssige Rotortemperatur
erreicht = thermische Grenze.
6000
4000 [ 1 Kurzzeitbetrieb
Der Motor darf kurzzeitig und wiederkehrend Uiber-
2000 lastet werden.
5 10 15 20 M [mNm] — Typenleistung
' 02 04 06 08 11A]
maxon Baukastensystem Details auf Katalogseite 34
Planetengetriebe }_ Encoder MR
@26 mm «Eq ------ g —-— EI’ 128-1000 Imp.,
0.75-4.5Nm 3 Kanal
Seite 381 Seite 463
Stirnradgetriebe % Empfohlene Elektronik: Encoder Enc
@30 mm =1 Hinweise Seite 34 22 mm
0.07-0.2 Nm ESCON Module 24/2 486 ﬁ 100 Imp., 2 Kanal
Seite 382 ESCON 36/2 DC 486 Seite 468
Planetengetriebe ESCON Module 50/5 487 Encoder HED_5540
32 mm [~ 17| ESCON 50/5 489 500 Imp.,
0.75-6.0 Nm ESCON 70/10 489 3 Kanal
Seite 383/384/387 n EPOS4 Micro 24/5 495 Seite 472/474
Stirnradgetriebe EPOS4 Mod./Comp.50/5 496
238 mm =™ [[ 7| EPOS4 Mod./Comp. 24/1.5 496
0.1-0.6 Nm + EPOS4 Comp. 24/5 3-axes 497
Seite 395 EPOS4 50/5 501
Spindelgetriebe | EPOS2 P 24/5 504
@32 mm =T
Seite 416-421
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