A-max

A-max 22 22 mm, Commutation Graphite, 6 Watt

Kabel AWG 24/7

cable UL Style 1061 12°415°
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Il Programme Stock Numeéros d’article
[ Programme Standard
Programme Spécial (sur demande)

avec bornes | 110156 | 110158 | 110159 | 110160 | 110161 | 110162 | 110163 |§i[9)[5%Y 110165 | 110166 | 110167 | 110168
avec cables [139848/353023353024| 231171 |353025[353026| 231174 [353027/353028353029/316659/353603

| Caractéristiquesmoteur | N N N B

Valeurs a la tension nominal

1 Tension nominale \ 6 9 9 12 12 15 18 24 24 36 48 48

2 Vitesse a vide tr/min 9240 9690 8500 10200 9170 10000 9770 10500 8480 9630 9110 8210
3 Courant a vide mA 831 579 496 458 405 36 29 237 184 142 999 884
4 Vitesse nominale tr/min 6240 6530 5350 7060 6000 6890 6600 7380 5270 6420 5840 4940

5 Couple nominal (couple permanentmax) mNm 591 688 704 696 695 693 692 69 697 686 675 6.86
6 Courant nominal (courant permanent max.) A 108 0859 077 0681 0613 0534 0432 0347 0283 0.21 0147 0135

7 Couple de démarrage mNm 194 221 198 237 209 229 22 237 189 211 192 176
8 Courant de démarrage A 329 259 204 217 172 165 129 112 0721 0606 0.393 0.325
9 Rendement max. % 67 70 69 72 70 72 72 73 70 72 7 70
Caractéristiques
10 Résistance aux bornes Q 182 348 442 553 6.96 909 14 215 333 594 122 148
11 Inductivité mH 0106 0.223 0.288 0.363 0445 0.585 0.891 137 21 369 73 8.97
12 Constante de couple mNm/A 59 855 973 109 121 139 171 212 262 348 489 543
13 Constante de vitesse tr/min/V 1620 1120 981 875 790 689 558 450 364 274 195 176
14 Pente vitesse/couple tr/min/mNm 500 454 446 444 455 452 457 456 461 468 487 479
15 Constante de temps mécanique ms 213 205 204 202 203 202 201 201 201 201 202 201
16 Inertie du rotor gcm? 407 432 437 436 426 427 4.2 4.2 416 409 397 401
Plages d'utilisation Légende
Données thermiques . . n [tr/min] Il Plage de fonctionnement permanent
17 Rgs!stance therm. carc_asse/alr ambiant 20 K/W Compte tenu des resistances thermiques (lignes
18 Resistance therm. bobinage/carcasse 6.0 K/W 6.0wW 17 et 18) la température maximum du rotor peut
19 Constante de temps therm. bobinage 10.2s 10000 A ) . .
20 Constante de temps therm. du moteur 313s 110160 etrfe attelnte’au valeur n(_)mlnal de c?uple et vitesse
21 Température ambiante -30..+85°C 8000 et a Ial tempera_ture ambiante de 25°C.
22 Température max. de bobinage +125°C 4000 = Limite thermique.
Données mécaniques (paliers lisses) 4000 [ 1 Fonctionnement intermittent
23 Nombre de tours limite 9800 tr/min La surcharge doit &tre de courte durée.
24 Jeu axial 0.05-0.15mm 2000
25 Jeu radial 0.012 mm : na
26 Charge axiale max. (dynamique) 1N 20 40 60 80 100 M[mNm] —— Puissance conseillée
27 Force de chassage axiale max. (statique) 80N T T T T T T T
(statique, axe maintenu) 440N 02 04 06 08 10 1[A]
28 Charge radiale max. a 5 mm du flasque 2.8N
Données mécaniques (roulement a billes) Construction modulaire maxon Détails sur la page de catalogue 34
23 Nombre de tours limite 9800 tr/min J e
24 Jeu axial 0.05-015mm Réducteur planétaire - " Codeur MR
25 Jeu radial 0.025mm 922mm - ::E= s - E|= 32 Imp,,
26 Charge axiale max. (dynamique) 33N 0.1-0.6Nm | 2/3 canaux
27 Force de chassage axiale max. (statique) ~ 45N Fage372/373 . . Page 460
(statique, axe maintenu) 240N Réducteur planétaire Electronique recommandée: Codeur MR
28 Charge radiale max. a 5 mmdu flasque  12.3 N 222 mm E]H—-—- i = Informations Page 34 E—|= 128/256/512 Imp,,
0.5-2.0Nm ESCON Module 24/2 486 2/3 canaux
Autres spécifications Page 374/376 ESCON 36/2 DC 486 Page 461
29 Nombre de paires de pdles 1 Réducteur a pignons droits ESCON Module 50/5 487 Codeur Enc
30 Nombre de lames au collecteur 9 24 mm E‘E ...... -1 ESCON 50/5 489 22 mm
31 Poids du moteur 54g 0.1Nm EPOS4 Micro 24/5 495 100 Imp., 2 canaux
o Page 380 EPOS4 Mod./Comp. 24/1.5 496 Page 468
Les caractéristiques r_noteur du tableau Entrainement vis/écrou EPOS4 Mod./Comp.50/5 496
sont des valeurs nominales. 22 mm %=]4 EPOS4 Comp.24/53-axes 497
Explications des chiffres page 72. Page 414/415
Option

Roulements a billes au lieu des paliers lisses

160 maxon DC motor Edition septembre 2020 / Modifications réservées



