A-max

A-max 22 22 mm, Edelmetallbursten CLL, 3.5 Watt

Kabel AWG 24/7
cable UL Style 1061

Kabel rot
cable red

M2x2.9 tief/deep
Ma (L=2.5 min.) 5.5 Ncm max.
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Bl | agerprogramm Artikelnummern
[ ] sStandardprogramm
Sonderprogramm (auf Anfrage)

mit Terminals | 110130 | 110132 | 110133 | 110134 | 110135 | 110136 | 110137 | 110138 | 110139 | 110140 | 110141 | 110142
mit Kabel

Motordaten

Werte bei Nennspannung

1 Nennspannung V 45 6 72 72 72 9 12 15 18 24 36 42
2 Leerlaufdrehzahl min® 7210 6630 7000 6240 5620 6140 6630 6680 6480 6520 6950 7320
3 Leerlaufstrom mA 267 178 16 136 1.8 106 888 717 573 433 316 292
4 Nenndrehzahl min® 5010 3940 4330 3550 2890 3400 3890 3930 3710 3720 4100 4490
5 Nennmoment (max. Dauerdrehmoment) mNm 482 627 631 631 624 621 616 615 611 6.05 591 595
6 Nennstrom (max. Dauerbelastungsstrom) A 084 0749 0.662 0589 0525 0457 0368 0.296 0.237 0.177 0123 0112
7 Anhaltemoment mNm 154 153 164 146 128 14 14.9 15 144 142 145 155
8 Anlaufstrom A 261 179 169 134 106 101 0872 0706 0.547 0407 0.296 0.286
9 Max. Wirkungsgrad % 81 81 82 81 80 81 81 81 81 81 81 81
Kenndaten
10 Anschlusswiderstand Q 172 336 427 539 678 89 138 212 329 59 122 147
11 Anschlussinduktivitat mH 0106 0.222 0.288 0.362 0445 0585 089 137 21 369 729 895
12 Drehmomentkonstante mNm/A 59 855 973 109 121 13.9 171 212 262 348 489 543
13 Drehzahlkonstante min/V 1620 1120 981 875 790 689 558 450 364 274 195 176
14 Kennliniensteigung min"/mNm 474 438 430 432 443 443 449 450 456 465 485 477
15 Mechanische Anlaufzeitkonstante ms 202 198 197 197 198 198 198 198 199 199 202 20
16 Rotortragheitsmoment gcm? 407 432 438 436 426 427 4.2 421 416 4.1 397 401
Betriobsbereiche Logende
Thermische Daten n[min] Il Dauerbetriebsbereich
17 Therm. Widerstand Geh&use-Luft 20 K/W Unter Beriicksichtigung der angegebenen ther-

18 Therm. Widerstand Wicklung-Gehause 6.0 K/W 3.5W mischen Widerstande (Ziffer 17 und 18) und einer

20 Therm: Zeftkonstants des Motore” EIER 110134 Umgebungstemperatur von 25°C wird bel dauernder
21 Umgebungstemperatur -30..+65°C Bela;tung die mfmmal zulassige Rotortemperatur
22 Max. Wicklungstemperatur +85°C erreicht = thermische Grenze.
Mechanische Daten (Sinterlager) [ 1 Kurzzeitbetrieb
23 Grenzdrehzahl 10000 mint Der Motor darf kurzzeitig und wiederkehrend iiber-
24 Axialspiel 0.05-0.15mm lastet werden.
25 Radialspiel 0.012 mm
26 Max. axiale Belastung (dynamisch) 1N y j " H .
27 Max. axiale Aufpresskraft (statisch) 80N 2 40 60 80 100 MimNml  __ Typenleistung
(statisch, Welle abgestiitzt) 440N 02 04 06 08 10 1Al
28 Max. radiale Belastung, 5 mm ab Flansch 2.8N
Mechanische Daten (Kugellager) maxon Baukastensystem Details auf Katalogseite 34
23 Grenzdrehzahl 10000 mint Planet trieb Encoder MR
24 Axialspiel 0.05-0.15mm BNEIeNgelriebe I [ o
25 Radialspiel 0.025mm 22 —> =i |I=-= - E—I’ oy
26 Max. axiale Belastung (dynamisch) 3.3N S. "l 3',72}373 ‘ Sei :gg
27 Max. axiale Aufpresskraft (statisch) 45N Seite A i eite
(statisch, Welle abgestiitzt) 440N Planetengetriebe Er_npfo_hlene Elektronik: ) Encoder MR
28 Max. radiale Belastung, 5 mm ab Flansch  12.3N <22 mm —-—-1 =| Hinweise Seite 34 E—I“ 128/256/512Imp,,
0-5_-2-0 Nm ESCON Module 24/2 486 2/_3 Kanal
Weitere Spezifikationen Seite 374/376 ESCON 36/2 DC 486 Seite 461
29 Polpaarzahl 1 Stirnradgetriebe ESCON Module 50/5 487 Encoder Enc
30 Anzahl Kollektorsegmente 9 24 mm EE ----- I =| ESCON 50/5 489 22 mm
31 Motorgewicht . 54g O0.1Nm EPOS4 Micro 24/5 495 100 Imp., 2 Kanal
CLL = Capacitor Long Life Seite 380 EPOS4 Mod./Comp. 24/1.5 496 Seite 468
Motordaten gemass Tabelle sind Nenndaten %‘ggdelgemebe 4: EPOS4 Mod./Comp. 50/5 496
L mm —
Erlauterungen zu den Ziffern Seite 7.2. Seite 414/415 EPOS4 Comp. 24/5 3-ares 497
Option
Kugellager anstelle Sinterlager
Ohne CLL
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