A-max 12 12 mm, Edelmetallbursten CLL, 0.5 Watt
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Motordaten

Werte bei Nennspannung

Artikelnummern

1200038265389265390 265391 PIEELH 265393

1 Nennspannung \' 3 4.5 6 9 12 15
2 Leerlaufdrehzahl min®' 13700 11700 12600 11900 12100 13500
3 Leerlaufstrom mA 345 188 155 963 738 6.88
4 Nenndrehzahl min® 6000 4390 5280 4480 4620 5050
5 Nennmoment (max. Dauerdrehmoment) mNm 0.872 0.937 0.923 0918 0908 0.78
6 Nennstrom (max. Dauerbelastungsstrom) A 0464 0282 0.225 0141 0106 0.0835
7 Anhaltemoment mNm 158 155 163 152 152 129
8 Anlaufstrom A 0789 0438 0374 0.22 0168 0129
9 Max. Wirkungsgrad % 63 63 64 63 63 60
Kenndaten
10 Anschlusswiderstand Q 38 103 16 409 716 16
11 Anschlussinduktivitat mH 0.085 0.264 0403 101 174 213
12 Drehmomentkonstante mNm/A 201 353 436 692 906 10
13 Drehzahlkonstante min/V 4760 2710 2190 1380 1050 952
14 Kennliniensteigung min"/mNm 9030 7880 8060 8170 8330 11000
15 Mechanische Anlaufzeitkonstante ms 206 203 204 204 205 211
16 Rotortragheitsmoment gcm? 0.218 0.246 0.241 0.238 0.235 0183

Spezifikationen

Thermische Daten

Betriebsbereiche Legende

n[min] Il Dauerbetriebsbereich

%g merm. Wigersiang \C,ivt_ehﬁuse-éufrt]” 4‘;2 zw Unter Beriicksichtigung der angegebenen ther-
19 Thg:m. Zéitﬁgi:tgnte Igeruvrb?(;klfnguse 503g 15000 05w mischen Widersténde (Ziffer 17 und 18) und einer
20 Therm: Zeitkonstante des Motors 2-67 s 265389 Umgebungs_tempe_ratur von 2.5°C wird bei dauernder
21 Umgebungstemperatur -30..+65°C Belastung die maximal zuldssige Rotortemperatur
22 Max. Wicklungstemperatur +85°c 10000 erreicht = thermische Grenze.

Mechanische Daten (Sinterlager) 5000 [ 1 Kurzzeitbetrieb
%2 g)r(_eTZd_relhzaN o 0é4 (())0]?5"’!"’!'1 Der Motor darf kurzzeitig und wiederkehrend iiber-

1alspie: U5 - 0.0 mm lastet werden.

25 Radialspiel 0.012 mm
26 Max. axiale Belastung (dynamisch) 0.15N 0.4 0.8 12 M [mN .
27 Max. axiale Aufpresskraft (statisch) 15N — 4 08 12  MimNml  __ Typenleistung

(statisch, Welle abgestiitzt) 70N o1t 02 03 04 11A]
28 Max. radiale Belastung, 4 mm ab Flansch 0.4N

Weitere Spezifikationen

maxon Baukastensystem Details auf Katalogseite 34

29 Polpaarzahl 1 .
30 AnzF:ahI Kollektorsegmente 7 Planetengetriebe Encoder MR
; @10 mm 16 Imp,,
31 Motorgewicht 12¢g
_ ; ; 0.01-0.15Nm - —Hf—— 2 Kanal
CLL = Capacitor Long Life Seite 361 Seite 457
Lage der elektrischen Anschllisse unbestimmt. eite i i eite
Stirnradgetriebe Empfohlene Elektronik: Encoder MR
Motordaten gemass Tabelle sind Nenndaten. 12 mm Hinweise Seite 34 64-256 Imp,,
Erlauterungen zu den Ziffern Seite 72. 0.01-0.03 Nm =| ESCON Module 24/2 486 B= 2 Kanal
Seite 362 ESCON 36/2 DC 486 Seite 458
Planetengetriebe EPOS4 Micro 24/5 495
213 mm EPOS4 Mod./Comp. 24/1.5 496
0.05-0.15Nm -=H{—— -] EPOS4 Comp. 24/53-axes 497
Seite 363
Planetengetriebe
13 mm
0.2-0.35Nm .E[.lf N
Seite 364

148 maxon DC motor
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