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16 mm, Commutation Graphite, 4.5 Watt
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Il Programme Stock
1 Programme Standard
Programme Spécial (sur demande)

Caractéristiques moteur

Valeurs a la tension nominal
1 Tension nominale \'

2 Vitesse avide tr/min
3 Courant a vide mA
4 Vitesse nominale tr/min
5 Couple nominal (couple permanent max.) mNm
6 Courant nominal (courant permanent max.) A
7 Couple de démarrage mNm
8 Courant de démarrage A
9 Rendement max. %
Caractéristiques
10 Résistance aux bornes Q
11 Inductivité mH
12 Constante de couple mNm/A
13 Constante de vitesse tr/min/V
14 Pente vitesse/couple tr/min/mNm
15 Constante de temps mécanique ms
16 Inertie du rotor gcm?
Données thermiques
17 Résistance therm. carcasse/air ambiant 30 K/W
18 Résistance therm. bobinage/carcasse 8.5 K/'W
19 Constante de temps therm. bobinage 10.6s
20 Constante de temps therm. du moteur 459 s
21 Température ambiante -20..+65°C
22 Température max. de bobinage +85°C
Données mécaniques (paliers lisses)
23 Nombre de tours limite 16 000 tr/min
24 Jeu axial 0.05-0.15mm
25 Jeu radial 0.014 mm
26 Charge axiale max. (dynamique) 0.8N
27 Force de chassage axiale max. (statique) 15N
(statique, axe maintenu) 60N
28 Charge radiale max. a 5 mm du flasque 15N
Autres spécifications
29 Nombre de paires de poles 1
30 Nombre de lames au collecteur 7
31 Poids du moteur 409

Les caractéristiques moteur du tableau
sont des valeurs nominales.
Explications des chiffres page 72.
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Numeéros d’article

4.8 4.8 6 72 9 12 15 18 24 30 36 45 48 48 48
12700 12100 13200 13600 13100 13900 14000 13200 14000 14700 14100 14500 14200 10100 5320
105 987 876 754 569 459 371 28.5 23 196 156 128 1.8 766 3.63
11200 10500 11500 11700 11000 11900 12200 11300 12200 12900 12300 12700 12400 8130 3170
215 227 267 318 409 436 434 448 45 437 444 441 443 465 477
072 072 072 072 069 0582 0467 0375 0299 0245 0199 0162 015 0111 0.0603
263 227 258 274 299 343 353 334 363 368 356 362 354 242 121
756 6.26 616 558 465 423 351 2.6 224 191 148 123 111 0541 0144
69 69 72 73 76 79 79 79 80 80 80 81 81 78 7
0635 0.767 0975 129 194 283 428 693 107 157 244 365 433 887 334
0.021 0.023 003 0.042 0071 0113 0174 0.285 0452 064 0994 148 174 344 121
348 364 4.2 491 643 811 101 129 16.2 19.3 241 294 319 448 839
2750 2630 2280 1940 1480 1180 948 742 589 495 397 325 299 213 114
502 554 529 511 447 41 403 399 389 403 402 404 407 423 453
907 835 736 6.71 613 578 556 543 531 528 525 523 522 524 528
173 144 133 126 1.31 134 132 13 13 125 125 124 1.23 118 11
n [tr/min] Il Plage de fonctionnement permanent
Compte tenu des resistances thermiques (lignes
16000 4.5W 17 et 18) la température maximum du rotor peut

étre atteinte au valeur nominal de couple et vitesse
et a la température ambiante de 25°C.

12000 = Limite thermique.
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Fonctionnement intermittent
La surcharge doit étre de courte durée.

4000

—— Puissance conseillée

Construction modulaire maxon Détails sur la page de catalogue 34

Réducteur planétaire Codeur MR
@16 mm Eii -1 =dr-—— — - B’ 32 Imp.,
0.1-0.3Nm 2/3 canaux
Page 369 Page 460
Réducteur planétaire Electronique recommandée: Codeur MR
16 mm EH—'—'—' Informations Page 34 B= 128/256/512 Imp.,
0.2-0.6 Nm ESCON Module 24/2 486 2/3 canaux
Page 370 ESCON 36/2 DC 486 Page 461
Entrainement vis/écrou ESCON Module 50/5 487
16 mm :{ ESCON 50/5 489
Page 411-413 EPOS4 Micro 24/5 495

EPOS4 Mod./Comp. 24/1.5 496

EPOS4 Mod./Comp.50/5 496

EPOS4 Comp. 24/5 3-axes 497

EPOS4 50/5 501

maxon DC motor 133
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