RE16 16 mm, Graphitblrsten, 4.5 Watt
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B Lagerprogramm Artikelnummern

[ Standardprogramm
Sonderprogramm (auf Anfrage)

| | I I

Werte bei Nennspannung

1 Nennspannung V 48 4.8 6 72 9 12 15 18 24 30 36 45 48 48 48
2 Leerlaufdrehzahl mint 12700 12100 13200 13600 13100 13900 14000 13200 14000 14700 14100 14500 14200 10100 5320
3 Leerlaufstrom mA 105 987 876 754 569 459 371 285 23 196 156 128 1.8 766 3.63
4 Nenndrehzahl min*t 11200 10500 11500 11700 11000 11900 12200 11300 12200 12900 12300 12700 12400 8130 3170
5 Nennmoment (max. Dauerdrehmoment) mNm 215 227 267 318 409 436 434 448 45 437 444 441 443 465 477
6 Nennstrom (max. Dauerbelastungsstrom) A 072 072 072 072 069 0582 0467 0375 0.299 0.245 0199 0162 015 0111 0.0603
7 Anhaltemoment mNm 263 227 258 274 299 343 353 334 363 368 356 362 354 242 121
8 Anlaufstrom A 756 626 616 558 465 423 351 26 224 191 148 123 111 0541 0144
9 Max. Wirkungsgrad % 69 69 72 73 76 79 79 79 80 80 80 81 81 78 71
Kenndaten
10 Anschlusswiderstand Q 0635 0767 0975 129 194 283 428 693 107 157 244 365 433 887 334
11 Anschlussinduktivitat mH 0.021 0023 003 0042 0071 0113 0174 0.285 0452 064 0.994 148 174 344 121
12 Drehmomentkonstante mNm/A 348 364 42 491 643 81 101 129 162 193 241 294 319 448 839
13 Drehzahlkonstante mint/V 2750 2630 2280 1940 1480 1180 948 742 589 495 397 325 299 213 14
14 Kennliniensteigung mint/mNm 502 554 529 51 447 41 403 399 389 403 402 404 407 423 453
15 Mechanische Anlaufzeitkonstante ms 907 835 736 671 613 578 556 543 531 528 525 523 522 524 528
16 Rotortragheitsmoment gem? 173 144 133 126 131 134 132 1.3 13 125 125 124 123 118 m
17 mermi?ﬁ%e D?ter(; Gehiiuse-Luft 30 KW n [min7] Il Dauerbetriebsbereich
erm. widersiand Gehause-Lutt | Unter Beriicksichtigung der angegebenen ther-
18 Therm. Widerstand Wicklung-Gehause 8.5 K/W 4.5W mischen Widerstande (Ziffer 17 und 18) und einer
19 Therm. Zeitkonstante der Wicklung 10.6s 16000 o .
20 Therm. Zeitkonstante des Motors 459 s 118733 Umgebungstemperatur von 25°C wird bei dauernder
21 Umgebungstemperatur -20..+65°C 12000 Belastung die maximal zuldassige Rotortemperatur
22 Max. Wicklungstemperatur +85°C erreicht = thermische Grenze.
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[ 1 Kurzzeitbetrieb

Mechanische Daten (Sinterlager)

gi g;gar;zd_r elhzahl 0 OéG %Ofsmin’l 4000 Der Motor darf kurzzeitig und wiederkehrend iiber-
lalspie 0o-0.1omm lastet werden.

25 Radialspiel . 0.014 mm

26 Max. axiale Belastung (dynamisch) 0.8N 20 4.0 60 M [mNm] Typenleistung

27 Max. axiale Aufpresskraft (statisch)
(statisch, Welle abgestiitzt)
28 Max. radiale Belastung, 5 mm ab Flansch

Weitere Spezifikationen maxon Baukastensystem Details auf Katalogseite 34
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29 Polpaarzahl 1 .
30 Anzahl Kollektorsegmente 7 gaj\-%ertner?]getnebe % e | I | B= ggﬁ%’:r MR
31 Motorgewicht 409 0.1-0.3 Nm 2/3 Kanal
Motordaten gemiss Tabelle sind Nenndaten. Seite 369 . Seite 460
Erluterungen zu den Ziffern Seite 72. Planetengetriebe Empfohlene Elektronik: Encoder MR
@16 mm EH—'—'—' Hinweise Seite 34 B= 128/256/512Imp,,
0.2-0.6 Nm ESCON Module 24/2 486 2/3 Kanal
Seite 370 ESCON 36/2 DC 486 Seite 461
Spindelgetriebe — ESCON Module 50/5 487
216 mm = ESCON 50/5 489
Seite 411-413 EPOS4 Micro 24/5 495

EPOS4 Mod./Comp. 24/1.5 496
EPOS4 Mod./Comp.50/5 496
EPOS4 Comp. 24/5 3-axes 497
EPOS4 50/5 501
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