RE 16 16 mm, Edelmetallbirsten CLL, 3.2 Watt
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Il [ agerprogramm Artikelnummern
[ standardprogramm
Sonderprogramm (auf Anfrage)
118693 118696 118698 118699
\ | | | |
Werte bei Nennspannung
1 Nennspannung vV 18 24 3 32 45 4.8 72 9 12 12 15 18 24 30 48
2 Leerlaufdrehzahl mint 4990 6360 6890 6270 6740 5700 6890 6740 7130 5990 6010 5900 7250 6460 5500
3 Leerlaufstrom mA 235 254 23 186 148 108 957 74 605 463 372 302 311 208 102
4 Nenndrehzahl mint 4320 5510 5820 4930 5050 3630 4810 4630 5030 3830 3840 3730 5070 4220 3180
5 Nennmoment (max. Dauerdrehmoment) mNm 239 25 289 341 448 561 554 548 548 538 536 533 529 518 501
6 Nennstrom (max. Dauerbelastungsstrom) A 072 072 072 072 072 0.711 0566 0438 0.348 0.287 0.229 0187 0171 0119 0.0614
7 Anhaltemoment mNm 155 169 173 152 174 152 181 74 186 149 149 145 176 15 1.9
8 Anlaufstrom A 453 471 419 313 274 19 182 137 116 0784 0628 05 0561 0341 0144
9 Max. Wirkungsgrad % 86 86 86 85 86 86 86 86 86 86 85 85 86 85 84
Kenndaten
10 Anschlusswiderstand Q 0397 051 0715 102 164 253 395 656 103 1563 239 36 428 88 333
11 Anschlussinduktivitat mH 0.021 0.023 003 0.042 0071 013 0.174 0.284 0452 0639 0993 148 175 344 121
12 Drehmomentkonstante mNm/A 343 358 413 484 634 799 992 127 16 19 237 289 314 441 827
13 Drehzahlkonstante mint/V 2790 2660 2310 1970 1510 1190 962 753 597 502 403 330 304 217 15
14 Kennliniensteigung mint/mNm 323 379 400 415 391 378 383 389 386 404 406 410 414 432 465
15 Mechanische Anlaufzeitkonstante ms 584 571 556 546 536 531 529 529 527 529 53 531 531 536 542
16 Rotortragheitsmoment gem? 173 144 133 126 131 134 132 13 13 125 125 124 123 118 m
Spezifikationen Betriebsbereiche Legende
17%‘*"“3&? D?teg(; hiuse_Luft 30 KW n [min-] Il Dauerbetriebsbereich
erm. vwiaerstan ehause-Lu Unter Beriicksichti d b ther-
18 Therm. Widerstand Wickiung-Gehéuse 8.5 K/W 12009 32w mischen Widerstande (Ziffer 7 und 18) und einer
19 Therm. Zeitkonstante der Wicklung 10.6s . U b N t 25°C wird bei d d
20 Therm. Zeitkonstante des Motors 436's 118701 mgebungstemperatur von £5°C wird bel dauernder
21 Umgebungstemperatur -20..+65°C Belastung die maximal zuldassige Rotortemperatur
22 Max. Wicklungstemperatur +85°C erreicht = thermische Grenze.
Mechanische Daten (Sinterlager) [ 1 Kurzzeitbetrieb
23 Grenzdrehzahl 11000 min* Der Motor darf kurzzeitig und wiederkehrend iiber-
24 Axialspiel 0.05-0.15mm lastet werden.
25 Radialspiel 0.014 mm
26 Max. axiale Belastung (dynamisch) 0.8N 20 4.0 60 M [mN .
27 Max. axiale Aufpresskraft (statisch) 15N T T T T T T [ '.n] —— Typenleistung
(statisch, Welle abgestiitzt) 70N 01 02 03 04 05 I[A]
28 Max. radiale Belastung, 5 mm ab Flansch 15N

Weitere Spezifikationen maxon Baukastensystem Details auf Katalogseite 34

29 Polpaarzahl 1 .
30 Anzpahl Kollektorsegmente 7 Planetengetriebe I | Encoder MR
31 Motorgewicht 38¢g 216 mm 32 Imp.,
CLL = Capacitor Long Life 0.1-0.3Nm 2/3 Kanal
Seite 369 Seite 460
Motordaten gemiss Tabelle sind Nenndaten. Planetengetriebe Empfohlene Elektronik: Encoder MR
Erlauterungen zu den Ziffern Seite 72. 216 mm EH— -— -1 =] Hinweise Seite 34 B’ 128/256/512 Imp.,
0.2-0.6 Nm ESCON Module 24/2 486 2/3 Kanal
Seite 370 ESCON 36/2 DC 486 Seite 461
Spindelgetriebe ] ESCON Module 50/5 487
216 mm =y ESCON 50/5 489
Seite 411-413 EPOS4 Micro 24/5 495

EPOS4 Mod./Comp. 24/1.5 496
EPOS4 Mod./Comp.50/5 496
EPOS4 Comp. 24/5 3-axes 497
EPOS4 50/5 501
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