RE 16 16 mm, Edelmetallbirsten CLL, 2 Watt
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B | agerprogramm Artikelnummern

[ Standardprogramm
Sonderprogramm (auf Anfrage)

Werte bei Nennspannung
1 Nennspannung vV 18 3 6 6 9 12 18 24
2 Leerlaufdrehzahl mint 7730 7820 7960 7920 7730 7590 7450 7280
3 Leerlaufstrom mA 322 196 101 138 644 535 308 224
4 Nenndrehzahl mint 5700 4430 4520 4530 4290 4070 3880 3610
5 Nennmoment (max. Dauerdrehmoment) mNm 152 255 254 25 254 245 244 237
6 Nennstrom (max. Dauerbelastungsstrom) A 072 072 0365 0364 0237 0169 011 0.0784
7 Anhaltemoment mNm 583 592 592 592 576 534 513 475
8 Anlaufstrom A 265 164 0833 0.833 0.524 0359 0.226 0.153
9 Max. Wirkungsgrad % 79 79 79 76 79 7 78 78
Kenndaten
10 Anschlusswiderstand Q 0679 183 72 72 172 334 798 157
11 Anschlussinduktivitat mH 0.0169 0.0457 0176 0176 0421 0771 181 3.36
12 Drehmomentkonstante mNm/A 22 362 71 ral 1l 149 228 31
13 Drehzahlkonstante mint/V 4350 2640 1340 1340 869 642 420 308
14 Kennliniensteigung mint/mNm 1340 1340 1360 1360 1360 1440 1470 1550
15 Mechanische Anlaufzeitkonstante ms 913 876 867 867 867 877 872 889
16 Rotortragheitsmoment gcm? 065 0626 0609 0609 061 058 0565 0.546
17 mermi?ﬁ%e D?teg Gehiiuse-Luft 40.6 KW n [min7] Il Dauerbetriebsbereich
erm. Widerstand Gehduse-Lu . tiaksichti
18 Therm. Widerstand Wicklung-Gehiuse 9.52 K/W 12000 2.0W ﬁ?éi;gﬁ r\x,icgz'rzgf;g?Zﬁferﬂgguigde%“;ﬁztgﬁ];r
19 Therm. Zeitkonstante der Wicklung 5.33s 320175 U b N t 25°C wird bei d d
20 Therm. Zeitkonstante des Motors 295s mgebungstemperatur von £5°C wird bel dauernder
21 Umgebungstemperatur -20..+65°C 8000 Belastung die maximal zulassige Rotortemperatur
22 Max. Wicklungstemperatur +85°C erreicht = thermische Grenze.
Mechanische Daten (Sinterlager) 4000 [ 1 Kurzzeitbetrieb
23 Grenzdrehzahl 11000 min* Der Motor darf kurzzeitig und wiederkehrend tiber-
24 Axialspiel 0.05-0.15mm lastet werden.
25 Radialspiel 0.014 mm L
26 Max. axiale Belastung (dynamisch 0.8N 1.0 2.0 3.0 M [mNm] .
27 Max. axiale Aufpressar(af)tl (statisch)) 15N f 01 02 03 04 1[A] —— Typenleistung
28 Max. radiale Belastung, 5 mm ab Flansch 15N

Weitere Spezifikationen

29 Polpaarzahl Il maxon Baukastensystem Details auf Katalogseite 34

gg ﬁﬂr;ztir:égvc\)llilgﬁttorsegmente 21 g7 Planetengetriebe Eﬁ Encoder MR
_ ; ; 16 mm —-T - — - B’ 32 Imp.,
CLL = Capacitor Long Life 0.1-0.3 Nm 2/3 Kanal
Motordaten gemass Tabelle sind Nenndaten. Seite 369 . Seite 460
Erlsuterungen zu den Ziffern Seite 72. Planetengetriebe Empfohlene Elektronik: Encoder MR
16 mm EE—'—'—' Hinweise Seite 34 B= 128/256/512 Imp.,
0.2-0.6 Nm ESCON Module 24/2 486 2/3 Kanal
Seite 370 ESCON 36/2 DC 486 Seite 461
Spindelgetriebe g EPOS4 Micro 24/5 495
216 mm == EPOS4 Mod./Comp. 24/1.5 496
Seite 411-413 EPOS4 Comp. 24/5 3-axes 497
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