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M1:1

Il Programme Stock
1 Programme Standard
Programme Spécial (sur demande)

13 mm, Commutation Graphite, 3 Watt
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Numéros d’article

| L

Valeurs a la tension nominal

1 Tension nominale \' 3 36 3.6 4.8 6 6 72
2 Vitesse avide tr/min 12000 13600 11900 13600 13600 12100 13100
3 Courant avide mA 168 164 136 121 955 81 753
4 Vitesse nominale tr/min 9520 10800 8780 10100 10300 8660 9790
5 Couple nominal (couple permanent max.) mNm 122 132 158 192 205 217 212
6 Courant nominal (courant permanent max.) A 072 072 072 072 0602 0558 0495
7 Couple de démarrage mNm 744 813 711 858 925 835 903
8 Courant de démarrage A 346 351 269 273 233 187 182
9 Rendement max. % 50 53 53 57 60 60 61
Caractéristiques
10 Résistance aux bornes Q 0867 102 134 176 257 321 396
11 Inductivité mH 0.021 0.025 0032 0.046 0.073 0.092 0114
12 Constante de couple mNm/A 215 231 265 314 397 446 496
13 Constante de vitesse tr/min/V 4440 4130 3610 3040 2410 2140 1930
14 Pente vitesse/couple tr/min/mNm 1790 1830 1830 1700 1560 1540 1540
15 Constante de temps mécanique ms 128 14 105 944 868 846 8.23
16 Inertie du rotor gcm? 0.681 0.596 0548 053 0.53 0.526 0.512

Spécifications

Données thermiques n [tr/min]
17 Résistance therm. carcasse/air ambiant 33 K/W
18 Résistance therm. bobinage/carcasse 7.0 K/W 3.0W
19 Constante de temps therm. bobinage 4.88s .
20 Constante de temps therm. du moteur 259s 118638
21 Température ambiante -20...+65°C
22 Température max. de bobinage +85°C
Données mécaniques (paliers lisses)
23 Nombre de tours limite 16 000 tr/min
24 Jeu axial 0.05-0.15mm
25 Jeu radial 0.014 mm
26 Charge axiale max. (dynamique) 0.8N 10 20 30 M [mNm]
27 Force de chassage axiale max. (statique) 15N r T T T T T T T T
(statique, axe maintenu) 95N 0.1 0.2 0.3 04 1[A]
28 Charge radiale max. a 5 mm du flasque 1.4N

Autres spécifications
29 Nombre de paires de poles
30 Nombre de lames au collecteur
31 Poids du moteur

Les caractéristiques moteur du tableau

sont des valeurs nominales.
Explications des chiffres page 72.

128 maxon DC motor

9 10 12 15 18 21 24 30
13800 13200 13300 13400 13000 14100 13800 14000
64 539 454 368 292 28 238 195
10600 10100 10200 10400 9910 11100 10800 11000
217 232 23 231 236 229 233 228
0422 0383 0319 0.259 0.212 0192 0167 0.134
101 105 104 105 104 11 n 10.9
169 152 125 103 0814 0.809 0.688 0.556
63 64 65 65 66 66 66 66
532 66 956 146 221 26 349 54
0164 0223 0316 0486 075 0871 119 179
595 694 827 102 127 137 16 19.7
1600 1380 1160 932 750 696 595 485
1430 1310 1340 1330 1300 1320 1300 1330
793 774 762 751 742 739 737 738
0.528 0.565 0.545 0.541 0.544 0.536 0.543 0.529

Plages d'utilisation Légende

Il Plage de fonctionnement permanent
Compte tenu des resistances thermiques (lignes
17 et 18) la température maximum du rotor peut
étre atteinte au valeur nominal de couple et vitesse
et a la température ambiante de 25°C.
= Limite thermique.

[ 1 Fonctionnement intermittent

La surcharge doit étre de courte durée.

—— Puissance conseillée

Construction modulaire maxon Détails sur la page de catalogue 34

% %éld;cteur planétaire L (ltgclieur MR
mm - —dy _ mp.,

279 $05-0.15 Nm = B= 2 canaux
Page 363 Page 457
Réducteur planétaire Electronique recommandée: Codeur MR
@13 mm _:r._{ — .1 Informations Page 34 B= 64-256 Imp,,
0.2-0.35Nm ESCON Module 24/2 486 2 canaux
Page 364 ESCON 36/2 DC 486 Page 458/459

ESCON Module 50/5 487
ESCON 50/5 489
EPOS4 Micro 24/5 495

EPOS4 Mod./Comp. 24/1.5
EPOS4 Comp. 24/5 3-axes

496
497
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