sensor

Encoder MR Typ M, 32 Impulse, 2/3 Kanal

Zyklus C = 360°e

Puls P = 180°e
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Drehrichtung cw (Definition cw S. 68)

I |agerprogramm Artikelnummern

[ 1 standardprogramm
201935 201938

Sonderprogramm (auf Anfrage)

Impulszahl pro Umdrehung 32 32
Anzahl Kanale 2 3
Max. Impulsfrequenz (kHz) 8 8
Max. Drehzahl (min) 15000 15000

Gesamtlange ‘ Gesamtléange
maxon Baukastensystem

+ Motor Seite  + Getriebe Seite & Enc [mm] Gesamtlange [mm]/ ® siehe Getriebe
RE16,2 W 129 16 28.0 28.0

RE16,2 W 129 GP16,01-0.6 Nm 369/370 16 ° o

RE16,2 W 129 GP16S 411/412 16 ° o

RE16,3.2 W 131 16 454 454

RE 16,32 W 131 GP16,01-0.6 Nm 369/370 16 ° o

RE16,3.2 W 131 GP16S 411/412 16 ° o

RE 16,45 W 133 16 484 484

RE16,45W 133 GP16,01-0.6 Nm 369/370 16 o o

RE16,4.5W 133 GP16S 411/412 16 ° .

A-max 16 150/152 16 304 304

A-max 16 150/152 GS 16, 0.01- 0.1Nm 365-368 16 ° .

A-max 16 150/152 GP 16, 01- 0.3 Nm 369 16 ° o

A-max 16 150/152 GP16 S 411/412 16 ° o

A-max19,1.5 W 154 19 34.0 340

A-max19,1.5 W 154 GP19,0.1-03Nm 37 19 ° o

A-max19,1.5 W 154 GP22,05-2.0Nm 376 19 [ o

A-max19,1.5 W 154 GS 24,01 Nm 380 19 ° o

A-max19,1.5 W 154 GP22S 414/415 19 ° o

A-max19,2.5 W 156 19 35.8 35.8

A-max19,2.5 W 156 GP19,0.1-0.3Nm 3 19 ° o

A-max19,2.5 W 156 GP22,05-2.0Nm 376 19 ° o

A-max19,2.5 W 156 GS 24,01 Nm 380 19 ° o
A-max19,2.5W 156 GP22S 414/415 19 ° o

A-max 22 158/160 22 36.9 36.9

A-max 22 158/160 GP 22,01- 0.6 Nm 372/373 22 ° o

A-max 22 158/160 GP 22,0.5-2.0 Nm 372-376 22 ° o

A-max 22 158/160 GS 24,01 Nm 380 22 ° o

A-max 22 158/160 GP 22 S 414/415 22 ° o
Versorgungsspannung Vcc 27-55V

Typische Stromaufnahme 2 Kanal 6 mA % \’\/”:ztor * Encoder ‘
Typische Stromaufnahme 3 Kanal 9mA 3 KanalA

Ausgangssignal bei Voc = 5 VDC TTL kompatibel g éi,”@' B A I I I I
Phasenverschiebung ® 90°% = 45°% 6 Motor - 1
Betriebstemperaturbereich -40...+85°C 7* Kanall (Index)

Tragheitsmoment der Impulsscheibe =<0.09 gcm?

Strom pro Kanal max. 5 mA 156 +10 \ E,t\le(gg}égg‘frl’g”\‘ 41651/ B _l—l_r

Flachbandkabel AWG 28 —
*bei Version 3-Kanal

Kein Pull-up
erforderlich

Das Indexsignal L ist nicht synchronisiert mit Kanal A
oder B. Die Lange des Indexsignals kann langer als ein
Zyklus sein.
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