RE 40 &40 mm, Graphitbursten, 150 Watt
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Bl [ agerprogramm Artikelnummern
[ Standardprogramm
Sonderprogramm (auf Anfrage)

148867(148877

Werte bei Nennspannung
1 Nennspannung v 12 24 48 48 48 48 48 48 48 48
2 Leerlaufdrehzahl min' 6920 7580 7590 6420 5560 3330 2690 2130 1720 1420
3 Leerlaufstrom mA 241 137 686 537 437 219 16.6 125 9.66 776
4 Nenndrehzahl min' 6380 6940 7000 5810 4930 2710 2060 1510 1080 781
5 Nennmoment (max. Dauerdrehmoment) mNm 94.9 177 187 186 180 189 190 192 192 190
6 Nennstrom (max. Dauerbelastungsstrom) A 6 6 317 266 223 14 113 0909 073 0.6
7 Anhaltemoment mNm 1720 2420 2560 2040 1620 1020 814 655 523 424
8 Anlaufstrom A 105 802 424 286 197 743 479 306 197 132
9 Max. Wirkungsgrad % 88 91 92 91 91 89 89 88 86 85
Kenndaten
10 Anschlusswiderstand Q 015 0299 113 168 244 646 10 15.7 244 363
11 Anschlussinduktivitat mH 0024 0082 033 046 0613 17 262 414 641 932
12 Drehmomentkonstante mNm/A 164 302 603 7.3 82.2 137 170 214 266 321
13 Drehzahlkonstante min”'/V 581 317 158 134 16 69.7 562 447 359 298
14 Kennliniensteigung min"/mNm 405 314 297 316 345 3.29 3.31 327 329 337
15 Mechanische Anlaufzeitkonstante ms 589 467 428 4.2 419 416 415 415 415 4.16
16 Rotortragheitsmoment gcm? 139 142 137 127 16 121 120 121 120 18
Betriebsbereiche Legende
7 mermi?ﬁ%e D?teg Gehiiuse-Luft 47 KW n [min7] Il Dauerbetriebsbereich
erm. Widerstand Gehduse-Lu . ticksichti
16 Them Widssand ik Canduse 16 KW e eI oune e angegstenen e
19 Therm. Ze!tkonstante der Wicklung 415s 12000 U b N t 25°C wird bei d d
20 Therm. Zeitkonstante des Motors 809s ' mgebungstemperatur von £5°C wird bel dauernder
21 Umgebungstemperatur -30...+4100°C Belastung die maximal zulassige Rotortemperatur
22 Max. Wicklungstemperatur +155°C 8000 erreicht = thermische Grenze.
Mechanische Daten (Kugellager) [ 1 Kurzzeitbetrieb
23 Grenzdrehzahl 12000 min* 4000 Der Motor darf kurzzeitig und wiederkehrend tiber-
24 Axialspiel 0.05-0.15mm lastet werden.
25 Radialspiel 0.025 mm
26 Max. axiale Belastung (dynamisch 56N 1 P! M [mNm .
27 Max. axiale AufpressErgg{ (statisch)) 110N — 5?-0 1002.0 50 N 0 5 I | [A]]. —— Typenleistung
(statisch, Welle abgestiitzt) 1200 N . : . .
28 Max. radiale Belastung, 5 mm ab Flansch 28 N
Weitere Spezifikationen maxon Baukastensystem Details auf Katalogseite 34
29 Polpaarzah ! Planetengetriebe Encoder MR
30 Anzahl Kollektorsegmente 13 o mmg = I E{ - -« B= 2561024 Imp
31 Motorgewicht 4809 3-15Nm | F 3 Kanal
Motordaten gemass Tabelle sind Nenndaten. Seite 396 . Seite 464
Erlauterungen zu den Ziffern Seite 72. Planetengetriebe Empfohlene Elektronik: j Encoder HED_ 5540
@52 mm - Hinwei Seite 34 |- 500 Imp.,
Option 4-30Nm ESCON Mod. 50/5 487 3 Kanal
Vorgespannte Kugellager Seite 401 ESCON Mod. 50/8 (HE) 488 Seite 471/474
ESCON 50/5 4891 r Bremse AB 28
*  Industrieversion mit Radial-Wellendichtring ESCON 70/10 489 24VDC
(daraus resultiert ein erhdhter Leerlaufstrom). EPOS4 Mod./Comp.50/5 496 0.4: Nm
Schutzklasse IP54 nur mit biirstenseitigem Anbau EPOS4 Module 50/8 497 Seite 519
gemass maxon Baukastensystem. EPOS4 Comp.50/8CAN 499 Industrie-Version IP54*
EPOS4 50/5 501 = Encoder HEDL 9140
EPOS4 70/15 501 gfg; :Z%B 28
EPOS2 P 24/5 504 Seite 520
Abschlusskappe
Seite 525
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