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Der Brems-Chopper DSR 50/5 dient =zur Begrenzung der
Versorgungsspannung von Verstdrkern. Es kann zwischen zwei
Schwellenspannungen gewahlt werden: 27 V fur Speisungen bis 24 V
und 56 V flr Speisungen bis 50 V.

Der Brems-Chopper ist ein Artikel aus dem maxon control Zubehor-
Programm.

Die Inbetriebnahme des Brems-Choppers ist dusserst einfach. Es ist
keine zusétzliche Ausstattung nétig.

Im Normalbetrieb ist die Hohe der Versorgungsspannung durch die
Spannung des Netzteils bestimmt. 4-Quadrantenverstarker sind jedoch
in der Lage, Bremsenenergie generatorisch in die Versorgung zuriickzuspeisen. Bei lAngeren Bremsvorgangen
kann diese zuriickgefihrte Energie zu einem Anstieg der Versorgungsspannung fuhren.

Der Brems-Chopper hat die Aufgabe, diesen Anstieg auf zuldssige Werte zu begrenzen. Die Uberschissige
Energie wird in Warme umgewandelt.
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Bedienungsanleitung

1 Sicherheitshinweise
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Fachpersonal
Die Installation und Inbetriebnahme darf nur von geeignet ausgebildetem
Fachpersonal vorgenommen werden.

Gesetzliche Vorschriften

Der Anwender muss sicherstellen, dass die Elektronik und die
dazugehdrigen Komponenten nach den értlichen gesetzlichen Vorschriften
montiert und angeschlossen werden.

Zusatzliche Sicherheitseinrichtungen

Elektronische Geréate sind nicht grundsétzlich ausfallsicher. Maschinen und
Anlagen sind deshalb mit gerateunabhéangigen Uberwachungs- und
Sicherheitseinrichtungen zu versehen. Es muss sichergestellt sein, dass
nach Ausfall der Gerate, bei Fehlbedienung, bei Ausfall der Steuereinheit, bei
Kabelbruch usw. der Antrieb bzw. die gesamte Anlage in einen sicheren
Betriebszustand gefuhrt wird.

Ubertemperatur

Bei aktiver Ubertemperaturabschaltung kann die Versorgungsspannung nicht
mehr begrenzt werden! Es muss sichergestellt werden, dass nach Ausfall
des Brems-Choppers der Antrieb bzw. die gesamte Anlage in einen sicheren
Betriebszustand gefuhrt wird.

Reparaturen

Reparaturen dirfen nur von autorisierten Stellen oder beim Hersteller
durchgefiihrt werden. Durch unsachgemésse Reparaturen kénnen
erhebliche Gefahren flr den Benutzer entstehen.

Lebensgefahr

Achten Sie darauf, dass wéahrend der Installation alle betroffenen Anlageteile
stromlos sind!

Nach dem Einschalten keine spannungsfiihrenden Teile beriihren!

Abgeschalteter Zustand
In diesem Gerét befinden sich Kondensatoren, welche nach Abschalten der
Eingangsspannung noch Spannung fithren kénnen.

Handhabung bei Verdrahtungsarbeiten
Samtliche Kabelverbindungen dirfen nur im stromlosen Zustand
angeschlossen oder unterbrochen werden.

Elektrostatisch gefahrdete Bauelemente (EGB)

2 maxon motor control

Ausgabe April 2015 / Anderungen vorbehalten



maxon motor

Bedienungsanleitung Brems-Chopper DSR 50/5

2 Technische Daten

2.1

2.2

2.3

24

2.5

2.6

2.7

2.8

Elektrische Daten

BetriebSSPanNUNG Vec. . vee e et e 12...50 VDC

Schwellenspannung Vi, (JP1: offen) ..., 26.1...27.1 VDC

Schwellenspannung Vi, (JP1: geschlossen) .........ccocveiveiiiiiiien e, 54.3...56.1 VDC

Max. Dauerverlustleistung P.... ohne zusatzliche Kiuhlung bei T,=25 °C................... 10W

Kurzzeitige VerlustleiStung Prax .. veeeeeeeveriieeeenieie e siehe Diagramm 1, Kapitel 6

B D O o] 11 TP P ORI 5A

RURNESTIIOM ... e e 15 mA
Kapazitat

Kapazitat der KONndensatoren ..o s 940 uF
Eingange

SpannuNgseingang «INPUE».........ociiiiier e 12...50 VDC

Sollwert der Schwellenspannung ..........cccccvvieenieniieenieen e wahlbar mit Steckbriicke JP1
Ausgange

Spannungsausgang «OULPUL» .........cuiiueeriiiiiee e 12...50 VDC
Anzeige

[ o £ o PP Betriebszustand

LED QeID .ot e s Brems-Chopper aktiv

Temperatur- / Feuchtigkeitsbereich

Betriebstemperatur...........occcce i siehe Diagramm 2, Kapitel 7
(1= o =T 0 oo T PRSPPI -40...+85°C
Nicht KONAENSIEBrENd........cooiviiiiiii e 20...80 %

Mechanische Daten

GEWICKL. ..t ere s ca.60g

ADMESSUNGEN. ..ot e e siehe Massbild, Kapitel 9

BefesStigUNQ.......eociei e Flansch fiir M3 Schrauben
Anschliisse

Trennbare SchraubKIEMMEN ............ciiiiiii e s 4 polig

RASIEIMASS .....eeiceie ittt bbb e 3.5 mm

Geeignet fir Kabelquerschnitt ..o, 0.14...1.5 mm’ (AWG 26-16)
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Brems-Chopper DSR 50/5

3 Minimalverdrahtung

mot"

Shunt Regulator DSR 50/5

— 7] +V12...50 VDC
Power Supply 1] +Vee
[2] Gnd

] Vee12...50 VDC
Controller 3] +Vee
— 4 Gnd

Bild 1: Minimalverdrahtung

Ausgabe April 2015 / Anderungen vorbehalten

4 maxon motor control



| maxon motor
Bedienungsanleitung Brems-Chopper DSR 50/5

4 Inbetriebnahme

4.1 Stromversorgung

Der Brems-Chopper muss parallel zum verwendeten Verstarker an die
Versorgungsspannung angeschlossen werden. Die Betriebsspannung muss
zwischen 12 VDC und 50 VDC liegen. Ansonsten bestehen keine weiteren
besonderen Anforderungen an die Speisung.

4.2 Einstellen der Schwellenspannung V,,
Mit Steckbricke JP1 kann die Schwellenspannung gewéahlt werden.

Steckbriicke JP1 Schwellenspannung Vi,

% offen o7V
@ geschlossen 56 V

Grundeinstellung: JP1 geschlossen = 56 V

Wichtig:

Folgende Bedingungen missen beim Einstellen der Schwellenspannung

unbedingt beachtet werden:

= Der gewéhlte Spannungswert muss unbedingt hdher sein als die
Nennspannung der verwendeten Speisung.

= Der gewahlte Spannungswert darf nicht héher sein als die maximale
Eingangsspannung des verwendeten Verstarkers.

Beachte: Die neu eingestellte Schwellenspannung wird erst nach erneutem
Aus- und Einschalten der Versorgungsspannung V; Ubernommen.
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Brems-Chopper DSR 50/5 Bedienungsanleitung

5 Betriebszustande

5.1 Normalbetrieb
Die griine LED leuchtet konstant.

5.2 Brems-Chopper aktiv

Die gelbe LED, zeigt dass der Brems-Chopper aktiviert ist (Energie wird in
Warme umgewandelt).

Beachte: Falls die gelbe LED konstant leuchtet, muss die Stellung von
Steckbricke JP1 und die Versorgungsspannung Uberpraft werden.

5.3 Ubertemperatur

Uberschreitet die Temperatur des Brems-Choppers den Maximalwert, beginnt
die griine LED schnell zu blinken.

Wichtig:
= Bei aktiver Ubertemperaturabschaltung kann die Versorgungsspannung
nicht mehr begrenzt werden! Es muss sichergestellt werden, dass nach
Ausfall des Brems-Choppers der Antrieb bzw. die gesamte Anlage in einen
sicheren Betriebszustand gefihrt wird.

= Die Ubertemperaturabschaltung wird nur aktiviert wenn der Brems-
Chopper ausserhalb des spezifizierten Bereichs betrieben wird.
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Bedienungsanleitung Brems-Chopper DSR 50/5

6 Diagramm 1: Maximale Leistung in Abhangigkeit der Zeit

Folgendes Diagramm zeigt wie lange ein gegebener Leistungswert vom
Brems-Chopper vernichtet werden kann.

Die Werte im Diagramm gelten fur eine Starttemperatur des Brems-Choppers
von 25°C. Die Dauer der Leistungsvernichtung verringert sich, falls vor Anlegen
der Leistungsspitze schon Leistung vernichtet wurde.
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Diagramm 1: Maximale Leistung in Abhdngigkeit der Zeit

7 Diagramm 2: Maximale Dauerverlustleistung in Abhangigkeit der
Umgebungstemperatur
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Diagramm 2: Maximale Dauerverlustleistung in Abhédngigkeit der Umgebungstemperatur

Ausgabe April 2015 / Anderungen vorbehalten maxon motor control 7



| maxon motor
Brems-Chopper DSR 50/5 Bedienungsanleitung

8 Blockschaltbild
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Bild 2: Blockschaltbild

9 Massbild

Dimensionen in [mm]
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