Encoder MEnc 10 12 Impulse, 2 Kanal

Zyklus C = 360°e

Puls P = 180°%
% Uigh l
v i Kanal A
U
Low Phasenverschiebung
@ 90°e+—
Ukigh l
) Kanal B
u Low
s3 S4 S1 sz [s1.4=90%

As <45°%

Drehrichtung cw (Definition cw S. 64)

Il Lagerprogramm
[ ] Standardprogramm
Sonderprogramm (auf Anfrage)

Artikelnummern

138061

Impulszahl pro Umdrehung’

Anzahl Kanéle 2

Max. Impulsfrequenz (kHz) 20

Max. Drehzahl (min-') 100000
Gesamtlange ‘ Gesamtlange

maxon Baukastensystem

+ Motor Seite  + Getriebe Seite  Gesamtlange [mm] / ® siehe Getriebe
RE 10, 0.75 W 105 25.1

RE 10, 0.75 W 105 GP 10, 0.005 - 0.1 Nm 325 o

RE 10, 0.75 W 105 GP 10,0.01 - 0.15 Nm 326 °

RE 10,15 W 107 32.7

RE 10,15 W 107 GP 10, 0.005 - 0.1 Nm 325 °

RE 10,15 W 107 GP 10,0.01 - 0.15 Nm 326 °

Technische Daten Pinbelegung Anschlussbeispiel

Versorgungsspannung Vec 3.8-24V

Typische Stromaufnahme 6 mA r 2 ! ; {\/Acitor * Encoder
Ausgangssignal bei V¢ = 5 VDC TTL kompatibel Y 3 KanalA Vee
Phasenverschiebung ® 90°e + 45°% t | g EZ”S' B §
Stromaufnahme bei Ve 5 VDC max. 8 mA 6 Motor— +
Tragheitsmoment der Magnetscheibe 0.03 gcm? 0=y g A I I I I
Betriebstemperaturbereich -20...+80°C Eﬁ%ﬁ%"&?&%h DIN 41651/ < -
Open-Collector-Ausgang mit (Typ 3M 89110-0101 HA) _’< §
integriertem Pull-up-Widerstand 10 kQ + 20% Flachbandkabel AWG 28 é
Upl nr

" maxon Steuerungen erfordern eine Aufldsung von
mindestens 16 Impulsen.
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