RE-max 13 13 mm, Edelmetallbirsten CLL, 2 Watt

Kabel AWG 28/7
table UL Style 1061

Kabel rot

:é cable red X
£ (Lo
1 . 2.3 max.
Uq [ A]0.02 5

8e 8¢e i
= X CEN
c < ol o] A2
(o) 0 | 0 ==
X S| S|
1) / © T
£ B R S I = .

2 an S
L\ § 9o A
| -
0 0
2.35 -01 2 -0.2
8 7 8 9
6 -0.6 31.5 max. .1 -0, 0.6 -0.1 M 3 2
I | agerprogramm Artikelnummern

[ Standardprogramm
Sonderprogramm (auf Anfrage)

2683511268353|268355/268356|268357|268358|268359/2683601268361(268362(268363|268364/268365/268366/268367

Motordaten
Werte bei Nennspannung
1 Nennspannung vV 15 1.5 1.8 2.4 3 3 3.6 4.2 4.8 6 7.2 9 10 12 15
2 Leerlaufdrehzahl min' 6570 6080 6380 7180 7100 6300 6810 6620 6500 6820 6600 6640 6840 7030 7160
3 Leerlaufstrom mA 438 398 353 308 243 209 192 159 135 115 92 742 6.95 599 4091
4 Nenndrehzahl min' 5550 4830 4840 5290 4720 3590 3690 3150 3160 3420 3180 3230 3420 3630 3700
5 Nennmoment (max. Dauerdrehmoment) mNm 0.941 1.02 118 142 182 206 23 266 276 27 269 27 268 269 264
6 Nennstrom (max. Dauerbelastungsstrom) A 048 048 048 048 048 048 048 046 041 0.337 0.271 0.219 0.201 0.173 0.139
7 Anhaltemoment mNm 557 47 471 526 535 476 5.01 509 54 545 524 532 54 561 5.53
8 Anlaufstrom A 259 203 178 168 135 1.07 101 0.856 0.779 0.66 0.511 0.418 0.394 0.35 0.281
9 Max. Wirkungsgrad % 76 74 74 75 75 74 75 75 76 76 75 75 76 76 76
Kenndaten
10 Anschlusswiderstand Q 0578 0.738 1.01 143 222 281 356 491 616 9.09 141 215 254 343 533
11 Anschlussinduktivitét mH 0.0157 0.0182 0.0237 0.0334 0.0534 0.0675 0.0834 0.12 0.163 0.232 0.356 0.549 0.638 0.872 1.31
12 Drehmomentkonstante mNm/A 215 231 264 314 396 446 495 594 6.94 826 102 127 137 16 19.6
13 Drehzahlkonstante min/V 4450 4130 3610 3040 2410 2140 1930 1610 1380 1160 933 751 697 596 486
14 Kennliniensteigung min/mNm 1200 1320 1380 1390 1350 1350 1380 1330 1220 1270 1280 1270 1290 1270 1320
15 Mechanische Anlaufzeitkonstante ms 8.61 83 801 778 757 751 749 7.4 731 733 733 731 731 732 737
16 Rotortragheitsmoment gcm? 0.686 0.601 0.553 0.535 0.535 0.531 0.517 0.533 0.57 0.55 0.546 0.549 0.541 0.548 0.534
Legende
Thermische Daten I Dauerbetriebsbereich
17 Therm. Widerstand Gehause-Luft - 37 K/W 12000 20W Unter Beriicksichtigung der angegebenen thermi-
18 Therm. Widerstand Wicklung-Gehause 10 K/W y schen Widerstande (Ziffer 17 und 18) und einer Um-
;g merm. Ze!tkonstante der Wicklung 6.97s / gebungstemperatur von 25°C wird bei dauernder
erm. Zeitkonstante des Motors 277s : . i
21 Umgebungstemperatur -20...+65°C 8000 Bela_\stung die maxmal zulassige Rotortemperatur
22 Max. Wicklungstemperatur +85°C erreicht = thermische Grenze.
Mechanische Daten (Sinterlager) 4000 Kurzzeitbetrieb
23 Grenzdrehzahl 11000 min™' Der Motor darf kurzzeitig und wiederkehrend Uber-
24 Axialspiel 0.05-0.15 mm lastet werden.
25 Radialspiel 0.014 mm
26 Max. axFi)aIe Belastung (dynamisch) 0.8N U0 20 80 [ e
27 Max. axiale Aufpresskraft (statisch) 35N 0.1 0.2 0.3 0.4 I1[A]
(statisch, Welle abgesttitzt) 140N
28 Max. radiale Belastung, 5 mm ab Flansch 1.4 N
Weitere Spezifikationen maxon Baukastensystem Ubersicht Seite 28-36
29 Polpaarzahl 1 .
30 Anzahl Kollektorsegmente 7 g?gﬁmgetrlebe EgT;ger MR
31 Motorgewicht 24 o
CLL =gCapacitor Long Life 9 005-0.15Nm =H—— B= 2 Kanal
Lage der elektrischen Anschliisse unbestimmt Seite 314 Seite 397
Planetengetriebe Empfohlene Elektronik: Encoder MR
Motordaten geméss Tabelle sind Nenndaten. 13 mm Hinwei Seite 30 64 - 256 Imp.,
Eruterungen 2u den Ziffer Seite 64, 0.2-035Nm | - ESCONModue242 — 426-[F  2kanal
Seite 315 ESCON 36/2 DC 426 Seite 398/399
EPOS2 24/2 434
EPOS2 Module 36/2 434
EPOS4 Mod./CB 24/1.5 441
MAXPOS 50/5 447
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